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1 Seguridad

Todas las personas que trabajan con este equipo deben haber leido antes el Manual de informacion
de seguridad.

Definiciones de los simbolos:

A PELIGRO Indica una situacion de peligro inminente que, de no evitarse, resultaria
en lesiones graves o muerte.

Indica una situacion potencialmente peligrosa que, de no evitarse, podria

&\ ADVERTENCIA .
resultar en lesiones graves o muerte.

Indica una situacion de peligro inminente que, de no evitarse, resultaria

& CuIDADD ) 1 .
en lesiones menores o moderadas o0 en dafios ala propiedad.
AVISO Indica informacion o una politica de la empresa directa o indirectamente

relacionada con la seguridad del personal o la proteccién de la propiedad.

ES-4 16603342_ed1
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2 Descripcion del sistema

2.1 Introduccién

El disefio funcional del sistema Ingersoll Rand T2X se basa en lo siguiente:

a) Controlar el tamano del lecho proporcionalmente a la velocidad de la herramiento del robot.
b) Disefado para la aplicacién automatica de adhesivo o sellador altamente viscoso y templado.

c) Alcanzando alta flexibilidad en funcionamiento sin tubo cuando se utiliza como herramienta
montada en el robot.

El dosificador se entrega, o bien estacionario (S), conectado directamente al tubo del material, o
montado en el robot ®, con una base de conexidn para el relleno. Los dosificadores montados en la
montura del robot se utilizan sin conexion directa con el tubo del material por medio del brazo del
robot. El tubo del material se conecta sin embargo a una base de conexion a través de la cual se
rellena el dosificador.

Los sistemas identificados como T2X-S80 son un dosificador estacionario con un volumen de
inyeccién de 80 cm.

Los sistemas identificados como T2X-R250 son un robot relleno por una base de conexién, con un
volumen de inyeccion de 250 cm.

Los sistemas-S pueden ser instalados opcionalmente con el dosificador montado en el robot, sin el
tubo de material en el brazo del robot. Se llaman T2X-S80R y funcionan exactamente como sistemas
estacionarios estandar.

Los tipos de sistema estandar se muestran abajo:

Dosificadores estacionarios Dosificadores montados en
el robot

S80 S250 R80 R250 Basede
— — = e con?xién
= -~ = -~

16603342_ed1 ES-5
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2.2 Vista general de los componentes del sistema

Los sistemas estan formados por varios componentes y, en este capitulo, estos componentes se
describen con mas detalle.

2.2.1 Vista general del dosificador

El eje equipado y dosificador eléctrico servodirigido es el componente principal del equipo T2X. Al
utilizar el principio del desplazamiento, el dosificador es capaz de tratar pastas y adhesivos de alta
viscosidad sin dificultades. Todos los dosificadores tiene un cambiador de herramientas manual para
el cambio rapido de las herramientas y tienen cajas eléctricas integradas para la rapida conexion del
cableado interno y del cableado externo.

Componentes en el dosificador R80

. Valvula de conexion

/ 10. Tobera

Correa de sincronizacion
Servo-motor

Codificador (da la posicién del motor)

Husillo ranurado con tuerca de eje

Piston

Camara de material

Pistola (valvula de salida)

Sensor de presion

ES-6
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La siguiente secuencia de imagenes explica la funcién de un sistema T2X montado en un robot.

El ciclo de dosificacion de un sistema estacionario es basicamente igual al robot montado. La mayor
diferencia es que el rellenado se hace directamente a través del tubo del material, dentro de la
valvula de entrada del dosificador. Tenga en cuenta que sélo los dosificadores estacionarios son
iguales mecanicamente al de la base de conexion. La valvula de entrada de un sistema estacionario
es igual mecanicamente a la de una base de conexion.

Ciclo de dosificacion

Cuando el dosificador esta aplicando
material (adhesivo, etc.), el piston se mueve
hacia detras y fuerza al material a pasar por
la pistola. La presién actual durante la
dosificacién esta influida por una serie de
pardmetros tales como la viscosidad, el
material, la temperatura, el flujo, el disefio de
la tobera, etc. El sensor de presién detecta la
presién resultante.

La camara de material esta llena.

Ciclo de dosificacion
La camara de material esta medio llena.

16603342_ed1 ES-7
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Ciclo de dosificaciéon
El dosificador ha alcanzado un limite del
| "nivel inferior" y debe ser rellenado.

Ciclo de llenado

El dosificador comienza a rellenarse
rebobinando la tuerca del eje. Esta accion
hace posible que el piston se mueva con la
presién en la camara de material.

— 200

Tenga en cuenta que el sensor de presién no
indica ninguna presion.

Ciclo de llenado

El robot se mueve a la estacion de base (una
estacioén de relleno conectada con una
bomba de material con 20-200I barriles).

Aguja de la valvula en la valvula de
conexion

Valvula de conexidon (macho/hembra)
Estacién de base

ES-8 16603342_ed1
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Ciclo de llenado

El dosificador se fija a la estacion de base
con una mordaza y, cuando se cierra, cierra
el dosificador y sella la valvula de base.
Cuando la mordaza ha cerrado la aguja en la
valvula de base, se abre y la bomba de
material comienza a bombear material dentro
del dosificador.

4. Mordaza

200 baras

Ciclo de llenado

Cuando el piston esta atrasado, aumenta la
presién del material. Esto detiene el ciclo de
llenado, la aguja de la valvula se cierra, el
bombeo de material se detiene y se abre la
mordaza. La presién del material ha movido
el piston hacia arriba hasta la tuerca del eje.
(tenga en cuenta que el sensor de presion ha
ganado presién)

El dosificador esta ahora esperando en la
estacién de base, preparado para que
comience un nuevo ciclo.

2.2.2 Estacion de base (s6lo sistemas R80 y R50)

4\ ADVERTENCIA

Hay varias superficies calientes en este producto que pueden causar
heridas. El equipo debe estar apagado y frio antes de ser reparado.

La estacion de base permite menor transferencia de material a un dosificador montado en
robot. La estacion de base se utiliza para rellenar el dosificador y si el robot utiliza un
cambiador de herramientas automatico (ATC), el dosificador puede ser dejado en la
estacion de base. Esto permitira que el robot realice otras tareas.

La estacion de base esta diseflada para funcionar como base durante el mantenimiento. Al
desaflojar la placa superior, elevarla y ponerla boca abajo, el dosificador se asegura y
puede volver a ser montado.

16603342_ed1
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2.2.3 Tubo de material

Todos los tubos de material son tubos PTFE de acero que pueden tratar altas
presiones dinamicas y tienen una duracién especialmente larga.

Si se necesita calentar, el tubo de material se ajusta a un calefactor compuesto
de un cable de calefaccion y un sensor Pt100.

Los tubos de material tienen un estandar de 4 metros de largo.

2.2.4 Bomba de material

Leay comprenda todas las instrucciones y todos los avisos de seguridad
gue acompafian a todos los accesorios, componentes optativos y material
integrado antes de instalar y poner en funcionamiento este producto. Un
sistema de dispensado contendra con frecuencia otros componentes,
accesorios y robots cuyos accidentes no estan cubiertos por este manual.

Hay varias superficies calientes en este producto que pueden causar

A\ ADVERTERCIR heridas. El equipo debe estar apagado y frio antes de ser reparado.

Las bombas externas no entregadas por Ingersoll Rand pueden ser utilizadas. Lo siguiente afecta
Uunicamente a las bombas entregadas por Ingersoll Rand.

Ingersoll Rand ofrece bombas con configuraciones individuales y dobles.

El material se provee al dosificador por medio del equipo de la bomba que
alimenta el material por el tubo directamente al dosificador o por medio de la
estacion de base.

El equipo de la bomba esta compuesto por una placa de seguimiento
(caliente), una bomba de piston (caliente) con una conducciéon neumatica, un
elevador neumatico de dos puntos (presion de estructura) y una unidad de
control neumatica. Un regulador de presion controla la fuerza de la presién de
la estructura. Una valvula solenoide controla el encendido y apagado de la bomba. Un interruptor de
presién controla la bomba.

El panel de medios (ver capitulo 2.2.5) ofrece presion de aire al equipo de la bomba.

Para controlar el nivel de material, la bomba esta equipado con dos interruptores de nivel, uno para
niveles inferiores y el otro para vacio.

ES-10 16603342_ed1
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2.2.5 Panel de medios

La unidad de aire principal esta formada por las siguientes partes:

e Placa de soporte

e Valvula principal de manejo manual

e Regulador de presion principal con un separador de agua, puesto a 6 baras.
e |nicio suave

e Interruptor de presion

o Regulador de presion para bomba de lubricacion, puesto a 2-3 baras.

e Regulador de presién para bomba 1, con inicio suave.

¢ Regulador de presion para bomba 2, con inicio suave.

La presion del aire entrante debe ser de 7 a 12 baras.
El tubo de aire entrante debe tener un diametro de 1/2 pulgada o mas.
La presion de aire de trabajo es de 7 baras.

El sistema de lubricado consiste en tres partes principales:

e Bomba de material
e Filtro

e Tanque / deposito

16603342_ed1 ES-11
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2.2.6 Sistema eléctrico

El equipo conecta la potencia de una sola fase con un punto local neutral. Si la planta no puede
ofrecer un neutral, se necesita un transformador de energia para crear un punto neutral.

Todos los tipos de equipos T2X estan instalados con cableado prefabricado, variando Unicamente las
longitudes. Internamente, el sistema de control utiliza 1/0 distribuido por un bus de campo. La mayor
parte de los tipos comunes de bus pueden conectarse, por ejemplo, Interbus, DeviceNet o Profibus.

Todos los componentes en contacto directo con adhesivo o sellante que necesite calentamiento
llevan elementos de calentamiento, como por ejemplo, clavijas. Para medir la temperatura, se utilizan
sensores Pt100.

Los relés de seguridad estan conectados por el circuito de seguridad del robot. La parada de
emergencia corta la energia a los calentadores y al paquete servo y apaga la valvula de aire
principal.

Suministro eléctrico: 3 x 400 VAC + N + PE, 25A, conectado directamente al interruptor principal.
Para mas informacién, consulte la "Documentacion eléctrica”.

La instalacién y el mantenimiento deben ser realizados sdélo por personal
cualificado. La reparacion o el mantenimiento realizado por personal no
cualificado podria provocar lesiones. Consulte con el servicio autorizado
de Ingersoll Rand mas cercano.

4\ ADVERTENCIA

2.2.7 Sistema de control

El equipo esta controlado por el T2X FC, el programa de control de flujo, compuesto por:
e PC industrial, con interfax de usuario basada en Windows y programa de control en tiempo real.

e Servopack, para el control del servomotor que crea presion y flujo.

Usuario Equilibrio
interfax simple
programa

T2X
equipo

El robot y el equipo T2X estan conectados al programa de control por Interbus. El robot esta
conectado como un esclavo en el bucle Interbus.

ES-12 16603342_ed1
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El programa de control del PC no depende del sistema operativo Windows de Microsoft. Siempre
seguira funcionando independiente de lo que le ocurra a Windows, garantizando una altisima
fiabilidad.

El sistema operativo del Windows se utiliza para ejecutar la interfaz. Si se cae el sistema operativo
Windows, se detendra la conexién de acciones y tipos de alarma. Por medio del interfaz del robot, es
posible hacer un reset de las alarmas y mantener el dosificador en funcionamiento. El reinicio del
sistema operativo Windows se realiza en cuestion de minutos reiniciando el ordenador, por ejemplo,
durante un corte normal.

T2X Flow Control

Servo motor

/ ' Robot speed [mm/s]
S Power | Speed [rpm] Style
My 'y Servo [ PC < Robot
Current [A] | pack 3 control
Pulses Pulses Status

M ; A ! signals

Pressure in gun [bar]

Bloquea el diagrama de control de flujo y presion previa.

La velocidad del robot se envia por Interbus/Device Net desde el robot hasta el PC T2X. El PC utiliza
un programa para calcular y controlar las valvulas de velocidad del motor. El servopack controla el
servomotor para que mantenga la velocidad del motor calculada.

El programa de control recopila informacién sobre la posicién del motor y la presién del dosificador.
Las sefales de estado se envian al robot para que pueda controlar el curso de los acontecimientos.

El control del flujo y el control de presion previa no se realizan nunca al mismo tiempo.

¢ Durante la dosificacion, el flujo esta controlado por el movimiento del servomotor eléctrico, de
acuerdo con la velocidad del robot y con la zona de lecho deseada.

¢ Cuando no se dosifica, el valor establecido para la presidn previa es de 10 baras. Si el robot no
envia un estilo, el valor establecido de la presion previa es forzado a 10 baras. Durante el
funcionamiento normal, la presioén previa se utiliza para lograr que funcione bien el inicio del lecho.

El exceso o el defecto haran el lecho pesado o ligero al inicio.

Los datos del lecho, los parametros del regulador y mucho mas puede ser cambiado por medio del
interfax del usuario T2X.
En los capitulos 3, 4 y 5 se describe el interfax del usuario T2X.

Ver también el documento Programacién del robot.
El T2X esta equipado con una interfaz grafica y el sistema es controlado por una pantalla y con un
ratén. En este manual, la activacion de botones tactiles se describe con un marco puntuado.

Para mas informacion relativa a los diferentes tipos de usuario, consulte el capitulo 2.3 T2XFC
Especificacion del tipo de usuario.

16603342_ed1 ES-13
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2.3 Niveles de control e informacién mostrada.

Este documento permite al cliente definir los tipos de usuarios en el sistema T2XFC. En el sistema,
es posible crear 14 tipos de usuario diferentes. Primero, estan los modos "Basico" y "Avanzado" que
son dos tipos de usuarios. Luego, esta el usuario tipo 1, que es un tipo de operador normal y el
usuario tipo 12, que es el tipo de mantenimiento superior. Esto significa que hay 4 tipos incluidos en
el sistema basico.

NO hay jerarquia en los tipos de usuario. El usuario tipo 2 puede hacer algunas cosas y el usuario
tipo 3 puede hacer otras, sin que ninguna tenga prioridad alguna. Un cliente puede definir sus propio
tipo de usuario. Esto puede ser ofrecido una vez que el cliente ha definido todas las condiciones en
un documento.

En esta descripcion, hemos definido a los siguiente usuarios:

Tipo de usuario  Nivel

Usuario 1 Operador estandar

Usuario 2 Mantenimiento

Usuario 3 Personal técnico

Usuario 12 Nivel superior estandar (mantenimiento de alto nivel y personal Ingersoll Rand)

Cada una de las siguientes paginas tiene una casilla bajo la pantalla que muestra como se ha
otorgado a cada usuario acceso a diferentes opciones.

El acceso del usuario puede ser definido por solicitud especial. En la solicitud, ponga una "X" en
todas las funciones solicitadas. Esto definira los tipos de nuevos usuarios con sus funciones. La
solicitud debe ser enviada a Ingersoll Rand para su evaluacién. Luego, la informacién puede ser
compilada en el programa y devuelta para que el programa revisado pueda ser instalado.
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3 Interfaz del usuario - nivel basico

En este capitulo, se describe la interaccion con el dosificador por medio del interfaz asi como las
funciones que pueden controlar los diferentes tipos de usuario. Todas las acciones que se describen
en este capitulo pueden ser realizadas directamente desde el menu de inicio.

3.1 Laventana de "Vista general del sistema”

La ventana de "Vista general del sistema" es la primera en aparecer. Desde esta ventana, es posible
hacer que las funciones aparezacan en el sistema. Todas las zonas encuadradas describen las
funciones de la interfaz en las que se puede hacer clic y despliega menus e informacion adicional.

3.1.1 Hot Spots

Los llamados Hot Spots se marcan en la ventana "Vista general del sistema" abajo incluida. Se
puede hacer clic en las zonas de los marcos puntuados en esta pantalla, que llevaran a nuevos sub-
menus o mostraran informacion adicional.

Panel de estado Nombre de la ventana Logotipo (informacién
del sistema)

System overview

HPNOTEBOOK

Dosificador

Bomba

(Tipo de)
usuario
conectado
(Solo info)

Pump

Menu —_— Alarms

Advanced

Login

Botones de
navegacion

______________

La ventana "Vista general del sistema"
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3.1.2 Panel de estado

Los cuatro simbolos de estado en la esquina superior izquierda se presentan siempre en cada
ventana, asi como en el modo "salvapantallas". Al tocar los botones se ejecutan las diferentes
funciones o se abren nuevos mendus:

Operating state
Start or stop the equipment.
See Page 17

A 4

Operating mode
Switch to “auto”, “auto test” or

v n u “manual mode”. See page 18
[ ].‘ D = ? Alarm status

Opens the window “Alarm Status*.
See page 19

A 4

A 4

Temperature status
Opens the window *“Heating system”.
See page 18

A 4

3.1.3 Botones de navegacion

Los cuatro botones de navegacion de la esquina inferior izquierda estan siempre presentes en cada
ventana. Otros botones en la barra inferior cambian cuando cambia la ventana. Al tocar los botones,
se ejecutan diferentes funciones y se abren nuevos mendus:

Rudder
Start menu, from which other windows
\ can be accessed.

v

A 4

Back arrow
Brings up the previous window

u m E (Same as the right mouse button).
[ Question mark

A 4

A

A\ 4

Opens the “Online Help”

House (home)
Opens the window ”System overview”.

\ 4
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3.2 Los simbolos del panel de estado

La ventana "Salvapantallas" indica en este caso que el sistema esta
iniciado en modo automatico, calentamiento OK, sin alarmas

3.2.1 Estado operativo:

Simbolo Descripcion Significado Comentario
D Circulo verde El equipo esta iniciado
. Cuadrado rojo El equipo esta detenido
Dos postes El equipo esta descansando en el modo Tras algun tiempo de
amarillos ("pausa") stand-by, los valores dados para la inactividad
temperatura han bajado.
Cuadrado rojo con El equipo se ha detenido Tiempo adicional tras el
una A dentro automaticamente modo stand-by

16603342_ed1 ES-17
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3.2.2 Modo operativo:

Simbolo Descripcion

Circulo verde con
una flecha

Circulo amairillo con
una flecha, T
dentro

Palmera amarilla

Circulo rojo con

D
0

Significado

El sistema esta en modo automatico

El sistema esta en modo de prueba

automatico

El sistema esta en modo manual

"Control de volumen del lecho" esta

Comentario

Control externo desde el
robot, acciones
manuales ignoradas

Igual que el modo
automatico, pero la
pistola del dosificador
no se abre

Control interno desde la
interfaz del usuario,
sefales del robot
ignoradas

Para facilitar la

responsabilidad del usuario tratar con cuidado el equipo.

una flecha desactivado y no se envian alarmas  instalacion e iniciar el
de volumen alto o bajo al robot. funcionamiento. Las
alarmas alta/baja estan
conectadas pero no
paran el funcionamiento.
En el modo manual, se anulan algunas restricciones. Es la

3.2.3 Estado de calentamiento:

Simbolo Descripcién

Termdmetro verde

Termdmetro gris

Grafico amairillo

ES-18

Significado

Alcanzada la temperatura de
calentamiento y funcionamiento

Sin calentamiento

No alcanzada la temperatura de
calentamiento y funcionamiento

Comentario

Normal durante el
funcionamiento

Para aplicaciones sin
calor, o si se
deshabilitan los
grupos de calor
Normal durante el
inicio o tras cambio
de barril

16603342_ed1



3.2.4 Estado de alarma:

Simbolo Descripcion

Tridngulo rojo

amarilla

E ECOE

Tridangulo amarillo

Lata de aceite

Significado

Alarma Sum, alarma-A o alarma-B

Alarma Sum, alarma-C

El sistema ha alcanzado un intervalo
de mantenimiento

(':B)Ingersoﬂ Rand

Comentario

Alarma seria

Alarma de aviso,
sistema capaz de
continuar durante un
tiempo limitado

Tiempo para
mantenimiento, ver
seccion 8.1
Mantenimiento
preventivo
Funcionamiento normal

Estado de alarma

Triangulo gris Sin alarma
3.2.5 Resumen
Menu Estado operativo Modo operativo Estado d?
calentamiento
Los simbolos
del panel de
estado

Simbolos en el
sub-menu

16603342_ed1
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3.3 Iniciar, detener y cambiar el modo operativo

Ir al menu deseado haciendo clic en uno de los simbolos del panel de estado. Para iniciar o detener
T2X, haga clic en el simbolo de la izquierda y haga clic en la accién deseada en el menu
desplegable. Para cambiar de modo, haga clic en el simbolo de modo y luego seleccione la accion
deseada en el menu desplegable.

@ Start equipment
@ Stop equipment

MANUAL OPERATION

. Start 2 min. purge

. Stop purge

STATUS
Purgi
Pump body o Hrgmy
2C
O —150 ALARM

Pump plate

@

—
(=]
o

Sum alarm pump

'l
-
)
]

on
=]

Barrel low level

—
(=]
o

Barrel empty

on
=]

0000

Air pressure frame

o
w
=

Heating Material Settings 2

system information

Ejemplo: la ventana "Bomba"
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3.4 Control y reset de alarmas

Todas las alarmas T2X estan divididas en grupos de prioridad (A, B, y C). Abajo se describen las
alarmas y cdmo reacciona el equipo a ellas. Ver pagina 19 para mas informacion sobre las alarmas
individuales.

e Alarma-A, muy seria. Detiene inmediatamente el equipo completo.

e Alarma-B, seria. Detiene parcialmente el equipo cuando ha acabado la accién actual. Por ejemplo,
una alarma de barril vacio no detiene la dosificacion, pero no se podra rellenar el dosificador.
Algunas alarmas-B, tales como las alarmas de calentamiento, cortan la energia a los calentadores
y al servo.

e Alarma-C, aviso. El equipo seguira funcionando. Pero hacer caso omiso de la alarma provocara

eventualmente serios problemas.

Abra la ventana "Alarmas" haciendo clic en el "simbolo de estado de alarma" (generalmente un
triangulo) en el panel de estado en la esquina superior izquierda.

Alarms

( RESET ALL )

& A - YERY SERIOUS ALARMS
Date Time |E|.id |Descriptiun

& B - SERIOUS ALARMS

050510 15:00:35 EO12:014 031 - Air pressure frame

M C - WARNING ALARMS

'ﬁ' « ﬁ ? alarm log Help about..

La ventana "Alarmas"

Realice las acciones adecuadas para eliminar la causa de la alarma antes de hacer reset de
cualquier alarma.

Para hacer reset de las alarmas, pulse el botéon "RESET TODAS" situado en la parte superior
izquierda de la ventana "Alarmas". Se hace reset a todas las alarmas activas.

16603342_ed1 ES-21
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Al seleccionar una alarma y luego pulsar "Ayuda sobre...", situada en la region inferior de la ventana,
la ayuda en linea se abrira automaticamente y mostrara la descripcién especifica de la alarma.

La columna El.id indica al id eléctrico, en la documentacioén eléctrica, la entrada real del bus de
campo/Device Net.

3.5 Dosificacion manual
a) Ajusta el equipo en modo manual.

b) Abre la ventana "Dosificador" haciendo clic en el dosificador en la ventana de vista general del
sistema o por medio del mando de control (abajo a la izquierda).

c) Espere la indicacion "Listo para la dosificaciéon".

d) Pulse el botén "Dosificar" y el dosificador comenzara a dispensar material, de acuerdo con los
valores programados previamente sobre la velocidad de dispensado, etc.

NOTA: Los modelos-R no necesitan estar acoplados para poder realizar la dosificacion manual.

! A Doser Eém

Hose Highspeed log Servo position Coser
active 31699 pulses O

.
s

]
5]

MANUAL OPERATION

' . Dose !
1 1
! '

! . Fill doser ]

—
on
=]

-

on

o

—_
o
o

=

(=]

o

on

o
on
=]

TRLprrrnpnrnrpnrne
e
IIIIIIIIIlIIIIIII

1
o
o

wn
wn

volume [com] Pressure [bar] I

250

Ready to fill

Filling

M
=]
-]

20.8

Prepressure ok

(o]0,

sy U Calibrating

eC

|

i
wn
f=1

ALARM

Dosed wolume this bead: 12.1 ccm

i
[=]
o

Surn alarm doser
Cosed wolume since filling: 49.6 cocm

o Min dosed volume
Cosed wolume betw, fillings: 0.0 ccm ]

o

00

Max dosed volume

-:& « ﬂ‘ ? Bead data Doser log

La ventana "Dosificador"
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3.6 Rellenado manual

e) Espere hasta que todo el sistema de calentamiento haya alcanzado la temperatura de
funcionamiento.

f) Ajuste el equipo en modo manual.

g) Abra la ventana "Dosificador" haciendo clic en el dosificador en la ventana de vista general del
sistema.

h) Pulse el campo "Rellenar dosificador".

i) El dosificador esta siendo rellenado, esperando el indicador "Lleno".

Nota: Los dosificadores acoplables deben estar en la estacion de base con la mordida cerrada, antes
de realizar el proceso de llenado manual.

3.7 Purgado

Durante el purgado, las valvulas de entrada y de salida del dosificador se abren y la bomba de
material empuja el material por todo el sistema. El purgado se hace, por ejemplo, para deshacerse de
las burbujas de aire y del material antiguo (caducado). Durante el purgado, no se realiza ningun
control del flujo.

El purgado manual se controla desde la ventana "Bomba". El equipo debe estar en modo manual.

Si nadie hace clic en el botén "Detener purgado”, el purgado se detendra automaticamente pasados
60 segundos.

Los modelos-R deben estar acoplados para poder realizar el purgado. La estacion de base esta

disefada para facilitar la colocacion de un cubo para recoger el material de desecho bajo el
dosificador.
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3.8 Bombas dobles (opcion)

Las bombas dobles son una opcién frente al T2X. Un bomba individual es el estandar. En
instalaciones con bombas dobles, las bombas se llaman Bomba 11 y Bomba 12. Si hay cuatro
bombas (dos bombas dobles) en una instalacion, se llaman Bomba 11, Bomba 12, Bomba 21 y
Bomba 22. Para cambiar a la vista de otra bomba, pulse simplemente en la "otra bomba" en la
region inferior de la ventana.

MANUAL OPERATION

. Start 2 min. purge
. Stop purge
. Change over
. Start 30 min heating
. Stop 30 min heating
Purnp body
o 5C STATUS
Purnp plate ;_150 0 In operation
o EC15D ;_100 0 Ready to use
- = 0 Heating
— 100 .:.j =
- T Ch t
e 30 0 ange over auto
Dj = 0 Change over manual
0
30 0 30 rmin heating active
0 Purging
ALARM
0 Sum alarm purnp
0 Barrel low level
0 Barrel ernpty
0 Air pressure frame

Heating Material Pump 12 Settings 2

system information

La ventana "Bomba 11"

Cuando pulse la bomba en la vista general del sistema, aparecera la bomba utilizada actualmente.

En el modo automatico, el sistema cambiara automaticamente entre las bombas cuando el barril de
la bomba en uso esté vacio. El calentamiento de la bomba que no esté en uso comienza cuando el
barril de la bomba en uso alcance el nivel inferior. Cuando ocurre el cambio, la temperatura debe ser
alcanzada o aparecera el error de la alarma de la nueva bomba. En el modo manual, elija purgar y
defina la bomba que debe ser utilizada. Si se uso el calentamiento de la bomba, podria tardarse
hasta 30 minutos en llegar a la temperatura. Note que el purgado se aplicara a la bomba actualmente
en uso.
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3.9 Grupos de calefactor del monitor

Para abrir esta ventana, haga clic en el sistema "Mando de control / calentamiento" o haga clic en el
simbolo de estado de la temperatura.

Para cada uno de los grupo del calefactor se mostrara un grafico de la temperatura y una barra para
el valor establecido. Los graficos de temperatura ofrecen al usuario la posibilidad de visualizar el
proceso, p. €j., estudiar las fluctuaciones no deseadas. La barra de los valores establecidos facilita la
visualizacién de los valores anormales.

Si esta conectado, haga clic en los graficos para abrir la ventana del grupo de calentador
correspondiente.

Heating system

OYERYIEW
TEMPERATURE GRAPHS

@ 100 °C O z00 °C

Pump Pump body Hose to Doser Doser
[*C] plate doser gun
100

a0 — —

0 10 20 20 0O 10 20 30 0O 10 20 30 0 10 20 30 O 10 20 20 [min]

CURRENT TEMPERATURES
Pump Pump body Hose to Doser Doser
plate doser

-
150

100

a0

-

45 50 55 58

. « ﬁ " Temperature Advanced
’ H logs 15:13

La ventana "Sistema de calentamiento”
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3.10 Controla y ajusta o reajusta las sefales del robot

Para abrir esta ventana, haga clic en el robot en la vista general del sistema o por medio del mando
de control.

A Robot
o

SIGMALS FROM ROBOT SIGMALS TOD ROBOT
STATUS STATUS
015 TN 015 TN
0 () stylesit1 o [[lO ready
1 () stylesitz 1 WO o Fautt
2 () stylesits 2 WO 1o alert
3 o Style Bit & 3 .0 In Process
Style: 1
4 () styleritie 4+ WO volume ok
s () style Bit 32 s WO spare out 70
G 0 Style Bit 64 6 .0 Purge Request
7 o Style Bit 128 7 .0 Remote Start / Purge In Process
& O Style Strobe & .0 Spare Qut 73
9 0 Dispense Complete 9 .0 Drum Empty
10 o Gun 1l on 10 .0 Flow Measurement Bypassed
11 0 Gun Z On 11 .0 Spare Qut 76
12 o Gun 3 On 12 .0 Spare Qut 77
13 o Gun g on 13 .0 Spare Qut 78
14 0 Fault Reset 14 .0 Ejection Walve(s) Ready
15 0 Remote Start / Furge 15 .0 Ejection Complete

. Administrator
-ﬁ- « ﬂ' ? signal log 13:34

La ventana "Robot" en un sistema que cumpla con el estandar GM RS-4.
Haciendo clic en los cuadraditos junto a cada una de las sefales en el panel "Sefiales al robot", se

fuerza esa senal especifica (o se hace reset). Esto sélo puede hacerse cuando el equipo esté en
modo manual y por parte de un usuario que esté conectado y tenga derecho de acceso.
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4 Interfaz del usuario - avanzado

En el modo avanzado, se pueden controlar mas funciones pero no se pueden cambiar los valores.
Utilice el menu "Mando de control" para cambiar del modo basico al modo avanzado.

4.1 Datos del lecho (GM RS-4)

Se necesita la conexion como avanzado para la visualizaciéon. Para modificar los datos del lecho,
conéctese con el tipo de usuario 1-12.

Los datos del lecho se muestran y modifican en la ventana "Datos del dosificador/lecho". Durante la
aplicacion, el robot envia su orden de flujo o velocidad y un niumero de estilo. No se necesita ninguna
tabla de datos del lecho en el robot.

Bead data

Switchpoint 1-10

Switchpoint 11-20)| Switchpoint 21-31

Style Area Flow Pre press. Yolume Min Max Comment
MNo. [mimz] [ccmifs] [bar] [ccm] [%a] [%a]
BD 0479
2 5.9 5.90 60 12.20 25.0 25.0 ... BD 0480 -X
5 2.0 2.00 25 4.95 10.0 ioo ... BD 0480
i0 4.0 4.00 20 3.85 5.0 5.0 Test bead
STATUS

Robot Style: 2 volume last bead: 0.0 cocm

Robot Strobed Style; 2 Max robot speed: 1000 mms

Switchpoint: 1

- ﬂ, -, N | advanced
« 4 Bead log Mew value 11:32

La ventana "Datos del lecho"

Explicaciones a los titulares de la ventana "Datos del lecho":

Num. de estilo Numero de estilo

Area Area cruzada del lecho in mm?

Flujo Flujo a velocidad maxima del robot (10V) en ccm/s (calculado desde el area)
Pre. Pres. Presion en el dosificador cuando se cierra la pistola.

Volumen Volumen del lecho en ccm

Min Limite minimo para el volumen del lecho en %

Max Limite maximo para el volumen del lecho en %

Comentario Texto para identificar el lecho

1-31 Puntos de paso para el cambio dinamico de la zona de lecho en %
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Haciendo doble-clic en una fila/lecho de la tabla, es posible cambiar los datos en la ventana que
aparece (abajo indicada).

El botén "Nuevos valores" define un nuevo lecho en la tabla.

La velocidad maxima del robot indica la velocidad del robot que corresponde a 10V en el canal
analogo al T2X. Es de extrema importancia que este factor de escalabilidad se ajuste igual en el
robot que en el T2X.

Nota! El flujo solicitado resultante excede el flujo maximo del dosificador si el robot no alcanza la
velocidad maxima durante la dosificacion. Si esto ocurre, la sefial de preparado sera puesta a cero y
aparecera una alarma 055 durante la dosificacién. Ver el manual de programacion del robot para méas
informacion.

El marco inferior izquierdo en la ventana muestra los valores actuales del robot y el ultimo volumen
dosificado.

Style no 2 ¥

STATUS
Flow: 5.90 ccrmfs at 1000mm/s

SETTIMGS
Area [mmz] d 5.9 p
Fressure [bar] d 60 D
Yaolume [com) d 12.20 p
Min [%] d=D
Max [%] d=D
Switchpoi i G w | Relative area [%] d 100 n

|....BD 0480 (_Keyboard )

( Set ) ( clear ) ( Cancel )

Ventana para cambiar datos en la tabla de datos del lecho
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4.2 Datos del lecho (GM RS-4)

Se necesita la conexidon como avanzado para la visualizacion. Para modificar los datos del lecho,
conéctese con el tipo de usuario 1-12.

Los datos del lecho se muestran y modifican en la ventana "Datos del dosificador/lecho". Durante la
aplicacion, el robot envia su velocidad, un numero de pieza y un numero de lecho. No se necesita
ninguna table de datos del lecho en el robot.

Bead data

Switchpoint 1-10 Switchpoint 11-20 Switchpoint 21-31

Part Bead Area Flow Pre press.¥olume Min Max 1 2 3 4 5 6 7 ] a 10
Mo. No. [mm? ] [cecm/fs] [bar] [ccm] [%] [%] [%] [*0] [%0] [%0] [%0] [%o] [%e] [%] [%0] [%]
1 1 15.0 15.00 40 10.00 5.0 5.0 50 75 150 200 300
1 2 15.0 15.00 40 28.50 5.0 5.0 50 75 150 200 300
1 3 15.0 15.00 40 15.00 5.0 5.0 50 75 150 200 300
1 4 15.0 15.00 40 15.00 5.0 5.0 50 75 150 200 300
1 5 15.0 15.00 40 15.00 5.0 5.0 50 75 150 200 300
1 6 15.0 15.00 40 15.00 5.0 5.0 50 75 150 200 300
z 1 10.0 10.00 30 15.00 5.0 5.0 50 75 150 200 300
2 2 10.0 10.00 30 30.00 5.0 5.0 50 75 150 200 300
z 3 10.0 10.00 30 15.00 5.0 5.0 50 75 150 200 300
2 4 10.0 10.00 30 30.00 5.0 5.0 50 75 150 200 300
z 5 10.0 10.00 30 15.00 5.0 5.0 50 75 150 200 300
2 6 10.0 10.00 30 30.00 5.0 5.0 50 75 150 200 300
STATUS

Part no: o VYolurne last bead: 0.0 ccm

Bead no: 0 Max robot speed: 1000 mm,'s

Switchpoint: 1}

- , OPERATOR1
« ﬂ’ Bead log Mew value .
H 10:59

La ventana "Datos del lecho"

Explicaciones a los titulares de la ventana "Datos del lecho™:

N.° de pieza N.° de pieza

N° de lecho. Numero de lecho

Area Zona cruzada del lecho en mm2

Flujo Flujo a velocidad maxima del robot (10V) en ccm/s
Pre. Pres.  Presion en el dosificador cuando se cierra la pistola.
Volumen Volumen del lecho en ccm

Min Limite minimo para el volumen del lecho en %
Max Limite maximo para el volumen del lecho en %
1-31 Puntos de paso para el cambio dinamico de la zona de lecho en %

Haciendo doble-clic en una fila/lecho de la tabla, es posible cambiar los datos en la ventana que
aparece (abajo indicada).

El botén "Nuevos valores" define un nuevo lecho en la tabla.
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La velocidad maxima del robot indica la velocidad del robot que corresponde a 10V en el canal
analogo al T2X. Es de extrema importancia que este factor de escalabilidad se ajuste igual en el
robot que en el T2X.

Nota! El flujo resultante puede exceder por supuesto el flujo maximo del dosificador si el robot
alcanza la velocidad maxima durante la dosificacion. ‘Si esto ocurre, la sefal de preparado sera
puesta a cero y aparecera una alarma 055 "flujo maximo del dosificador alcanzado" durante la
dosificacién. Ver el manual de programacion del robot para mas informacién.

El marco inferior izquierdo en la ventana muestra los valores actuales del robot y el ultimo volumen
dosificado.

Part no: 1 Bead no: 3 ¥

STATUS
Flow: 3.60 ccocmfs at 1000mm/s

SETTIMGS

Area [mmz] d 3.6 p
Pressure [bar] d 25 D
Volume [corn] d 0.36 D
Min [%] d=D
Max [%] d=D

Description | _____ BD 0529 { Keyboard I

( Set ) ( cClear ) ( Cancel )

Ventana para cambiar datos en la tabla de datos del lecho
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5 Interfaz del usuario - "conectado”
Para cambiar los valores y ver mas informacion que en los modos bésico y avanzado, es necesario
conectarse.

5.1 Conexion / desconexion

Los tipos de usuarios diferentes tienen acceso a funciones diferentes. Cuando esta conectado, el
nombre de usuario se guarda con los eventos registrados en el registro del operador, para que sea
posible hacer un seguimiento de qué y cuando y del valor cambiado.

Para conectarse:
1. Vaya a la ventana "Conexion" haciendo clic en "Mando de control/Conexién".

2. Haga doble clic en su nombre de usuario que aparece en la lista.

3. Aparecera una ventana de entrada. Introduzca su contrasefa y pulse "OK".

Ademas, puede conectarse y desconectarse utilizando la tecla de conexion T2X insertada en el
puerto de conexion T2X en frente del gabinete. Para habilitar esta funcion, un usuario debe estar
definido en T2X y dicho usuario programado en la clave de conexion. Esto se realiza con la funciéon
"Guardar" en la ventana "Conexion".

La desconexion se realiza haciendo clic en "Desconexion” en la parte inferior derecha, o
seleccionando Desconexién en el menu del mando de control que aparece. Si la interfaz del usuario
se queda muerta durante mas de 30 minutos, se desconecta automaticamente. Se mostrara la
ventana "Salvapantallas”. Ver el capitulo 3.2 para mas informacioén sobre el "Salvapantallas”.

Name |Department |Phnne |Fun|:tinn |User type
Administrator User type 12
MAZUR User type 12

OPERATOR1 | | | |User type 12

Save login to USB memory |G= {JHN 512MEB) j ( Save ’
SETTINGS
Choose language

. ﬁ
« ﬁ Edit user Add user ”
H 11:45

La ventana "Conexion"
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5.2 Ajustes del dosificador

Se necesita la conexion para abrir esta ventana, haga clic en el botén "Ajustes” en la ventana
"Dosificador".

Doser settings

DOSER PRESSURE REGULATOR
SETTINGS STATUS
a Doser activated 0 Regulating
Actual value: 40.0 bar
Set walue auto: 40.0 bar
SERYOD
MANUAL OPERATION SETTINGS
. Calibrate a fctivatsd
. Sheye ealllbyelion Set value manual [bar] d 30 D
STATUS
P 1.4
Calibrating d D
0 Zalibration dane
- FILLING
Servo position: 8000 pulses
STATUS
Last fill time: 0.0 s
FLOW REGULATOR
T SETTINGS
_ Min fill time [s] d-D
0 Reqgulating
Max fill time [s] d5D
Actual value: 0.0 cocmd's
Set value auto: 0.0 ccm/'s Full chamber pressure [bar] d 25 D
Low level volume [cem] d 20 D
SETTINGS

Set value manual [ccmys] d 3.0 p

. ﬁ ?  oser Test OPERATOR1
- H ' functions 11:52

La ventana "Valores del dosificador"

5.2.1 Regulacién de la presién

El valor P del regulador de la presion previa es la velocidad del regulador. P alta significa rapido pero
inestable. P baja significa lento pero estable.

5.2.2 La servoposicion pulsa el calibrado.

El calibrado se realiza automaticamente tras cada 200° rellenado. Esto aumentara el tiempo del ciclo
"Preparado para la dosificacion". (El mismo calibrado se realiza también manualmente).
1. La tuerca del husillo roscado sube lentamente hacia la posicion del extremo mecanico, donde se

detiene.
El contador se pone a cero pulsos.
El control de la presién previa con valor establecido en 40 baras. Cuando la presion llega a 40
baras, la cantidad de material en el dosificador se calcula.

4. Ahora ha acabado el calibrado y el dosificador esta preparado para iniciar de nuevo la
dosificacion.
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5.2.3 Rellenado

El tiempo de rellenado debe estar entre los valores establecidos como minimo y maximo o se
disparara una alarma.

El rellenado se detiene cuando la presién alcanza la presiéon completa de la camara.

Cuando el nivel de material en el dosificador esta por debajo del volumen del nivel inferior, se envia
una sefal "nivel bajo" al robot.

5.3 Grupo del calentador

Conexion necesaria
Una forma de abrir esta ventana es hacer clic al grafico correspondiente en la ventana "Mando de
control/sistema de calentamiento”.

Heater doser gun

TEMPERATURE GRAPFH

Temperature  Out
OYERYIEW / ac - SETTINGS
- 150 u Botivated
Temperaturs 10 min (:} 100 °C
E @ 100 ALARM

m Lirnits O 30 min O z00 °C

o
o

0 Sum alarm heater

I
=

E Output O 60 min =
i | = 0 Heating w.o. response
- o 24 3
Temperature [#C] Output [%] 0 High ternperature
100 100 TEMPERATURE () Low temperature
SETTINGS
a0 g0 Set value d 24 D
d D
% o D
40 40
REGULATOR
- SETTINGS
20 ] 20 - d X - )
: a:D
0 10 [rmin] ci d 40 D
D Graph locked Cz d 2.0 D

Heating Teamster

= Heater Heater = system 07:19

La ventana "Pistola de dosificacion del calentador"

El equipo de un grupo de calentador comprende uno o varios elementos de calor conectados en
paralelo, y cada zona tiene un sensor Pt200 para leer la temperatura.

Cada grupo de calentador tiene su propio programa y su propio regulador con parametros
individuales.
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Los valores de cada grupo son:

[Valor establecido]: Valor establecido para la temperatura

[Rmax]: Limite de la alarma para temperaturas altas

[Rmin]: Limite de la alarma para temperaturas bajas

[P]: Parte proporcional del regulador

[1]: Parte de integracién del regulador

[C1, C2]: Los parametros que pueden ser utilizados para controlar el proceso de montaje en el
regulador limitando la salida maxima. La salida maxima permitida es C1 + C2 multiplicado por (valor

establecido para la temperatura, menos la temperatura actual).

Si uno de los calentadores recibe una alarma-B, todos los calentadores del sistema detendran el
calentamiento.

5.4 Archivos de configuracién de la copia de seguridad

Se necesita inicio de sesion.
Para abrir esta ventana, haga clic en "Ajustes/sistema"-

Utilice "Guardar en disco" para guardar todos los archivos de configuracion en un disquette o en una
memoria USB. La copia de seguridad incluye los datos del lecho y los parametros del proceso. La
copia de seguridad puede ser utilizada para restaurar los valores si el sistema deja de responder.
Elija la unidad y decida en qué dispositivo guardar los datos.

Utilice "Leer desde el disco" para recuperar la informacion. Qué archivos cargar es asignable.

Guarde los archivos de configuracién de la copia de seguridad en un
AVISO disquette 0 en la memoria USB cada vez que se realicen cambios, o
pueden perderse los valores en caso de averia.
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Warning! These functions can cause production
loss. Handle with care.

PROGRAM
__Execute ) minimize operator interface
Restart control system
(__Execute ) E.it control system

CONFIGURATION FILES
| _Execute ) save to disk
Read from disk

| Drive

i

B OPERATOR1
S am?

La ventana "Sistema"

5.5 Volcados de memoria

Los volcados de memoria son herramientas muy utiles para el arranque y la resolucién de problemas.
Los volcados de pantalla son una grabacion de las funciones de registro y generaran una copia
exacta de la pantalla mostrada. Para generar un volcado de memoria: conéctese y haga clic en
"Mando de control" y elija "Hacer un volcado de pantalla". Los volcados de pantalla se guardan en la
carpeta C:\T2000\Logs\Screendumps\

5.6 Minimizar el interfaz del usuario y la ventana de acceso

Esto se realiza en la ventana "Sistema" arriba mostrada.

El botén "Minimizar el interfaz del usuario" es para limitar la capacidad del usuario de acceder a las
funciones estandar de Windows del PC. Esta es la funcién preferida al acceder a Windows.

El botén "Reiniciar el sistema de control" es para reiniciar tanto el interfaz del usuario como el
programa de control. ElI PC sera reinicializado.

El botdn "Salir del sistema de control" es para detener tanto el interfaz del usuario como el programa
de control.
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6 Registros

6.1 Vista general
Un resumen de los registro en el T2X FC:

Tipo de registro Lo que estaregistrado NOTA

Registro de alarma  Alarmas encendidas y apagadas Siempre encendido, se muestran los
ultimos 200.

Registro de Cambios realizados en el interfaz del Siempre encendido, se muestran los

operador usuario ultimos 200.

Registro del Presién, flujos, alarma de Se necesita el registro de entrada

dosificador dosificacion para encender y apagar

Registro de Temperaturas de todos los Siempre encendido

temperatura calentadores

Registro de sefal Senales a y desde el robot Se necesita inicio de sesion para
encendido y apagado.

Registro de lecho Lechos aplicados por el robot Siempre encendido

6.2 Registro del operador
El registro del operador guarda informacion relativa a los cambios realizados por los operadores.

Operator log

Date Time User Description New value Previous value
OPERATOR1 Area Partand beadno 1, 5 20.0 mm?# 15.0 mm?

030120 11:04:24 OPERATOR1 Reset alarm off on
030120 11:04:24 OPERATOR1 Reset alarm Oon off
030120 11:03:58 OPERATOR1 Reset alarm off on
030120 11:03:58 OPERATOR1 Reset alarm Oon off
030120 11:03:37 none The operator interface was started

Doser

Robot

Pump

Heating system

Cabinet

Alarms Doser log

Logs ¥ Operator log

Settings » Alarm log

Login signal log

Logout Bead log

SCrFeen saver Stored logs »

Stored OPERATOR1

operator logs 11:13

La ventana "Registro del operador"

Para llegar a los registros en el interfaz del usuario.
1. Conectarse a una cuenta de operador.
2. Seleccionar el Mando de control
3. Seleccionar "Registros" en el menu que aparece.
4. Seleccionar el registro que se quiere estudiar, aqui se ha seleccionado "Registro de senal".
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6.3 Registro de alarma

El registro de alarma guarda la informacion de todas las alarmas lanzadas por el sistema. Abajo, se
han generado varias alarmas.

Alarm log

Date Time El.id Priority Description
5 006 - Preventive maintenance
006 - Preventive maintenance
022 - Heater doser gun: High temperature
022 - Heater doser gun: High temperature
003 - Fuse 24 ¥
003 - Fuse 230 ¥ or circuit breaker
001 - Emergency stop
003 - Earth fault contact breaker
024 - Heater pump body: Cable error temp sensor
024 - Heater pump plate: Cable error temp sensor
024 - Heater doser gun: Cable error temp sensor
024 - Heater doser: Cable error temp sensor
024 - Heater hose: Cable error temp sensor
083 - Barrel empty
082 - Barrel low level
024 - Heater pump body: Cable error temp sensor
024 - Heater pump plate: Cable error temp sensor
024 - Heater doser gun: Cahle error temp sensor
024 - Heater doser: Cable error temp sensor
024 - Heater hose: Cable error temp sensor
083 - Barrel empty
082 - Barrel low level
003 - Fuse 24 ¥
003 - Fuse 230 ¥ or circuit breaker
001 - Emeraency stop

|

L]

+ 030120 11:04:35

030120 11:04:25 E701:703
+ 030120 11:04:04 E701:703
030120 11:03:56 EOODL:007
030120 11:03:58 EOD01:006
030120 11:03:56 EOODL1:004
030120 11:03:58 EOD01:005
030120 11:03:58 E704:707
030120 11:03:58 E704:706
030120 11:03:58 E701:703
030120 11:03:58 E701:702
030120 11:03:58 E705:708
030120 11:03:58 EO0D2:011
030120 11:03:55 EOD2:010
030120 11:03:51 E704:707
030120 11:03:51 E704:706
030120 11:03:51 E701:703
030120 11:03:51 E701:702
030120 11:03:51 E705:708
030120 11:03:46 EOD2:011
030120 11:03:41 EOD2:010
030120 11:03:40 EOOD1:007
030120 11:03:40 EOD1:006
030120 11:03:40 EOOD1:004

PRPEFPOODOIOOI OO OOOR RO EO

+ 4+ F F A+ FF

| £

iy ? Stored OPERATOR1
ﬂ- « ﬁ H alarm logs 11:16
La ventana "Registro de alarma"

La sefial de mas a la izquierda indica que se ha establecido la alarma. Vacio significa que ha sido
hecho el reset.

Puntos el.id para posible id eléctrica en la documentacion eléctrica.

6.4 Registro del dosificador
Se necesita inicio de sesion.
El registro "Registro del dosificador" debe ser activado antes de empezar a funcionar. Es asi porque

el flujo de informacion desde el dosificador es tan extensivo que de otro modo rellenaria pronto la
unidad flash.

En la ventana "Registro/registro del dosificador", un grafico muestra los valores de dosificacion o
relleno mas recientes.

El operador selecciona cuando se conectan los valores de dosificacion. Se puede limitar el registro

de los valores de dosificacion para que solo tenga lugar cuando se abra la pistola, y limitar el registro
de los valores de relleno para que solo tenga lugar durante el proceso de llenado.
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A Doser log

m Actual flow value 0 Dosing log
E Flow set walue o Mo log
E Dioser pressure O Shart time doser log Tirne [s] d 5 n O 5 min
E Dasing flag @ Dasing log E Only at gun open
o Filling log Only at filling
Pressure [bar] Flow [corss]
330 22
300 20
270 15
240 16
210 i 14
1&0 ||J "rl 12
L A5
Bt 5
120 TTTE A J A 8
an | IP_ NN Pl v i v N 6
[ R W hL .
oA L Ihaf 11— R o b A TR 4
AN =Y 3*-.."4-'0"’ I L " i P
30 PR u | ] 2
| ! — | | H i
0 z 4 6 5 [s]

D Graph locked

Stored Teamster

doser logs 07:20

La ventana "Registro del dosificador"

Puede adaptar facilmente la apariencia de los graficos seleccionando los valores que desea
visualizar entre las casillas superiores y los botones de escalabilidad temporal. Sepa que estos
valores solo afectan a lo mostrado en pantalla. Todos los valores se guardan siempre en un archivo.

6.5 Registro de tiempo corto

El registro de tiempo corto se utiliza para conectar un ciclo a un dosificador. Esto crea archivos de
registro pequefios y faciles de utilizar. El tiempo maximo del registro de tiempo corto son 600
segundos.
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6.6 Registro de sefial

Se necesita inicio de sesion.

El registro de senal se utiliza para verificar y resolver los problemas de sefal entre un robot y el
sistema T2X. El registro de sefial guarda toda la informacion o sefiales que pasan por el proceso de
intercambio entre el robot y el dosificador.

El registro "registro de sefal" debe ser activado antes de comenzar la conexion. Se debe a que el
flujo de informacion del dosificador es tan extensivo que si no, rellenaria pronto la unidad flash.
Utilizar con cuidado. Ver "Alarma n° 100" en el capitulo 10, Resolucién de problemas.

Signal log

Style no Style Strobe [Dispense Con|Gun 1 Cn Remote Start |Ready |N|:| Fault |Rem0te Start /
15:17:22.345 |0 0 o 0 o 0 o 0

15:17:39.665
15:17:39.737
15:15:06.493
15:18:07.3584
15:15:11.345
15:18:19.152
15:15:23.958
15:18:27.786
15:15:36.533
15:18:37.961
15:15:37.973
15:18:39.524
15:15:40.669
15:18:49.674

Sy U U U Uy g pun N I
[ B e i ol e o o e R e B s B o B o Y
o olRRooloolooloolo
o o o o o+ oo o oo oo
ool oo oo olo R RR

= O o+ P HRFB OO

1 [ S U PR U PR U U IR IR U
o o o oo oo oo o+ -+

!
=
=1
=
=1
=

a Signal log activated

& « ﬂ, ', Stored Signals OPERATOR1
E, H signal logs to show 15:18

La ventana "registro de sefal" en un sistema que cumpla con el estandar GM RS-4
Cada fila representa un cambio de al menos una sefial. La informacién es generada por acciones y
no por intervalos de tiempo.
"1" significa que la sefal es alta. "0" significa que la sefal es baja.

Todas las sefiales estan conectadas y las sefiales mostradas son elegidas en la ventana "Sefiales
para mostrar".
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6.7 Sefiales para mostrar

Se necesita inicio de sesion.

Para evitar el exceso de informacion, se puede elegir qué sefiales mostrar. Haga clic simplemente en
la sefal deseado y pulse el boton "Nuevo registro" para ejecutar los cambios.

Signals to show

SIGNALS FROM ROBOT SIGNALS TO ROBOT
STATUS STATUS

E Style no

Ready

Mo Fault

Mo Alert

In Process

Volurme QK

Spare Qut 70

Purge Reguest

Remote Start / Purge In Process
Spare Qut 73

Crurm Emphy

Flaw Measurement Bypassed
Spare Qut 76

Spare Qut 77

Spare Qut 73

Ejection Walve(s) Ready

CO00000008000008

Ejection Complete

Y - Stored OPERATOR1
-ﬁ- « ﬁ ? Signal log signal logs b= L] 15:22

La ventana "Sefiales que mostrar" en un sistema que cumpla con el estdndar GM RS-4

6.8 Registros guardados

Para abrir los registros guardados en el interfaz del usuario, haga clic en el mando de control.

Tenga en cuenta que todos los datos se guardan, incluso los registros que actualmente sélo estén en
un campo. Esto es controlado por la ventana "sefales que mostrar", ver arriba.

A medida que se guardan los registros como archivos ASCII, con datos separados por punto y coma.
Estos archivos se conocen como archivos .skv. Se crea un archivo para cada registro y dia.

Todos los registros se guardan en unidades flash en la carpeta C:\T2000\Logs. Por ejemplo, todos

los eventos de alarmas desde el 4 de octubre del 2003 estan guardados en
C:\T2000\Logs\Alarm\Alarm_031004.skv.
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Late:

+; 05:
+; 05 :
+; 08
+; 05:
;U8
;08
;08
;08

031004

086

10

Extraer del archivo ALARM_|

Swstem: GL391A

sTatus;Time;ET. id;PriDrity;Descriqtiun;Signa1 id
106;3;C; 013 - standby

07
0a:

37;E704:704;C; 021 -
263 EF04 17063021 -

2L EVQ4:TOVC; 021 -
léa:
i
18
18
—\_,_\_,J_"‘—\—\_\_,_,—\_\_H_'_,_

36;;C; 013 - standby
21:E704:707:C1021 -

I8 EVQL :TO04;C; 021 -

S4ETVO4 V06,2021 -

made alarm; Stand_By_Mo
Heater doser: Low tempe
Heater doser gun: Low t
Heater dock nvalwve: Lo
mode alarm; Stand_By_Mode
Heater dock dnvalwve: Low
Heater doser: Low temper
Heater doser gun: Low te

031004.SKV de Notepad.

A | B | @ | D | E | F | & | H |

| 1 |Date: 031004
| 2 |System: GL3916

3
| 4 |Status  Time El. id Priarity Description Signal id
| 6 |+ 08:06:06 c 013 - Standby mode alarm Stand_By_hode
B |+ 08:.07:37 E704:704 021 - Heater doser: Low termperature Doserl _Heated_Low_Temp
s 08:08:25 E704:706  C 021 - Heater doser gun: Low temperature Doserl _Heater!_Low_Temp
|8 |+ 08:10:21 E704:707 C 021 - Heater dock invalve: Low ternperature Doserl Dock Heateld Low Temp
| 9 05:16:356 [ 013 - Standby mode alarm stand By Mode
110 081721 EJ04:.707 | 21 - Heater dock invalve: Low temperature  |Doser! Dock Heatedd Low Temp
111 08:18:18 E/04:.704 | 21 - Heater doser. Low temperature Doserl Heaterdd Low Temp
| 12| Oz:18:54 E/04:706  C 021 - Heater doser gun: Low temperature Daozerl_Heater!_Low_Temp

13

14

Extraer del archivo LARM_031004.SKV visualizado en Excel

Puede abrirse facilmente en Microsoft Excel un archivo de registro. Copia los archivos que contiene
los datos que desea visualiza y los ejecuta en excel en otro PC. Microsoft Notepad o Microsoft
WordPad pueden ser utilizados para visualizar los archivos.
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Stored operator logs

Date Time User Description New value Previous value

Select file 5

Operator_020426,sky
Qperator_020619,skey
Cperator_ 020627 sk
Qperator 020628, sky

Cperator 020816,5k

Cperator_0Z0820.skv
Qperator_020906,sky
Cperatar 020911 .sky
Qperator_020912 sk
Qperator_020913 . sky
Cperator_020916.sky
Qperator_020918 . sky
Qperator_020920,sky
Operator_020923.sky

Operator_020926,sky

Cperatar_020927 sk _
Qperator_021002 sk m

Operatu:ur_EIElEIDS.s_kv ¥

Cisplayed filemame:
. OPERATOR1
-ﬁ- « ﬂ ? Operator log 11:31

La ventana "Registros del operador guardados”
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7 Funcionamiento normal

Acciones recomendadas cuando el equipo esta en funcionamiento normail:

7.1 Parametros de funcionamiento

Se necesita inicio de sesion.

Para abrir esta ventana, haga clic en "Mando de control/ajustes/parametros de funcionamiento".

Operating parameters

AUTOMATIC STANDBY AND SHUTDOWN LUBRICATION PUMP
STATUS SETTINGS

o automatic shutdown inactivated Lubr. purnp frequency [Hzl d 1.0 D

0 Standby mode alarm Lubr. time after dosing [min] d 5 n

0 Shutdown rmode alarm

SETTINGS

a #utomatic shutdown activated
Standby mode time delay [min] 60

Shutdown mode tirme delay [min] 60

Temp. set in standby mode [#C]

AUTOPURGE
SETTINGS
a Autopurge activated
Time before autopurge [min] 30

Valume [cem]

=

Flaw [com,’s]

. OPERATOR1
1*f <‘l f‘i ?’ 14:12
La ventana "Parametros de funcionamiento"

Estos valores deben ser establecidos correctamente durante la instalacion.

Utilice el "Stand-by automatico o apagado" para disminuir la temperatura en intervalos largos de
produccion. Esto puede evitar el dificil proceso de algunos materiales.

Habilita la funcion "Purga automatica" en el robot. Ver programacién del robot Ajustar los valores de
la interfaz T2X para que correspondan al material en cuestion.

Verificar que los valores de la bomba de lubricacién sean correctos. "Tiempo de lubr. tras la
dosificacién [min]” define el tiempo en el que funciona la bomba de lubricacién tras la dosificacion.
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7.2 Procedimiento de cambio de barril

Si se instala una bomba doble y el barril de una unidad de bomba esta vacio, la otra bomba tomara
automaticamente energia y enviara material al dosificador. El sistema T2X mostrara una "Alarma-
C - barril vacio" Esta alarma no detendra la produccién, de todos modos.

Utilice siempre el equipo de proteccion individual que corresponda a la
herramienta en uso y al material con el que se trabaja. Esto puede incluir

&\ ADVERTENCIA  una mascarilla contra el polvo u otro aparato de respiracion, gafas de
seguridad, tapones para los oidos, guantes, delantal, zapatos de seguridad,
casco y otros articulos.

Tambor de descarga:

a) Verifique que la valvula de regulacién de aire en el lateral de la caja de bomba neumatica (AA) a la
derecha esté a un max. de 3 baras. Ajuste la presién del aire del cilindro RAM a 0,5 baras.

b) Mueva la valvula de control del elevador a la posicién UP (en el cilindro RAM) y, al mismo tiempo,
se suelta la presion del boton de la valvula de entrada de aire.

¢) Continue pulsando el botén de la valvula de entrada de aire hasta que la placa de seguimiento
esté fuera del barril.

Nota: Los cilindros mueven hacia arriba la placa de seguimiento, no el aire de apoyo. Tenga cuidado
porque una presion elevada dentro del barril puede romper la bomba cuando la placa de seguimiento
abandona el barril.

d) Desatornille la valvula de purga de la placa de seguimiento.

e) Limpie los restos de material de la parte de debajo de la placa de seguimiento, asegurando que el
punto de purga del aire y que la tuberia de entrada de aire no estén en contacto con el sellador.Es
importante permitir que el flujo de aire entre y salga del barril. Retire el tubo de aire y cierra la
valvula del tubo de entrada de aire.

Tambor de carga:

a) Aplique lubricante a los anillos de sellado en la placa de seguimiento y en el borde superior interno
del nuevo barril de sellado. NOTA: El lubricante no debe reaccionar con el material.

Nota:Compruebe la "fecha de caducidad” en el nuevo barril y verifique que sea el material adecuado.
Retire la tapa y todos los plasticos protectores del nuevo barril. Verifique que no haya suciedad,
manchas ni objetos extrafios en el nuevo barril.

b) Centre el nuevo barril en la placa de base ubicando el barril frente a los localizadores del tambor.

c) Bajo el descenso controlado, descienda el conjunto de la placa de seguimiento hasta el tambor
hasta que los sellados hagan resistencia contra el tambor. En este punto, el descenso de la placa
de seguimiento reducira su velocidad, lo cual es normal. La presion de aire es establecida
previamente entre 3 y 4 baras y es suficiente para poner en contacto la parte inferior de la placa
de seguimiento con el material y mantener la bomba hacia abajo contra la accién de cebado. A
medida que la placa de seguimiento entra, el aire del tambor de material evacuara el aire por
medio del punto de purga de aire.

d) A medida que la placa de seguimiento entre en contacto con el tambor, emergera material del
punto de purga de aire. Sustituya la valvula de purga y retire el material sobrante.

e) Abrala valvula de purga de material situada en el puerto de salida de material de la bomba.
Pulse el botén "Bomba manual” a la izquierda de la bomba hasta que el aire haya sido purgado.
Recupere todo el material sobrante.
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Nota:La primera cantidad de sellador no contendra aire debido a que se trata de sellador antiguo
contenido en la bomba del motor. CONTINUE EL CEBADO, el aire fluird en seguida, y generalmente
se oird un sonido alto al ser comprimido el aire. Continle bombeando material hasta que no quede
aire.

Es MUY IMPORTANTE que se saque todo el aire. Si queda aire en el
sistema, se causaran problemas serios en la produccion.

f) Aumentar la presion del aire en la caja de la bomba (AA) a 3-4 baras.
g) Ponga la alarma en el interfaz del usuario T2X.
h) Se cambia al modo automatico.

i) El dosificador comenzara la dosificacion de nuevo

7.3 Comprobacién del volumen del lecho

Verifique que los volumenes del lecho estén ajustados correctamente y que la inspeccién del
volumen se realice en todos los lechos. Ajuste las tolerancias tanto como sea posible par evitar las
falsas alarmas. Ver la seccion Datos del lecho

7.4 Copia de seguridad

Haga una copia de seguridad de los archivos de configuracion en el ordenador tras cualquier
variacion. Ver seccion Hacer copia de seguridad de los archivos de configuracion.
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8 Mantenimiento

No permita que este producto quede expuesto a la lluvias o a entornos de
elevada humedad. El contacto del agua con este producto incrementa el riesgo de que
el usuario sufra descargas eléctricas.

Desconecte la alimentacién y marque la maquina antes de desmontar, montar o
llevar a cabo operaciones de mantenimiento de cualquier componente o médulo
de este producto. De no seguirse las instrucciones, podrian producirse descargas
eléctricas y lesiones personales.

Utilice siempre el equipo de proteccién individual que corresponda a la
herramienta en uso y al material con el que se trabaja. Esto puede incluir una

4\ ADVERTENCIA = mascarilla contra el polvo u otro aparato de respiracion, gafas de seguridad, tapones
para los oidos, guantes, delantal, zapatos de seguridad, casco y otros articulos.

Apague siempre la alimentacion de aire y de material y despresurice todo el
sistema antes de instalar, retirar o ajustar cualquier accesorio en este producto, o
antes de realizar cualquier mantenimiento en el producto o en sus accesorios. No
seguir estas instrucciones puede resultar en dafios personales.

Lainstalacion y lareparacion deben ser realizadas Unicamente por personal
cualificado. La reparacion o el mantenimiento realizado por personal no cualificado
podria provocar lesiones. Consulte con el servicio autorizado de Ingersoll Rand mas
cercano.

Cuando limpie el equipo, utilice pafios o papel de secado y Loctite 7063 o
similar.

AVISO Limpie la pantalla con un limpiador de cristales estandar (sin base de
amoniaco). Pulverice siempre el limpiador de cristales en un pafio limpio
y apliguelo suavemente sobre la pantalla. NO pulverice directamente en la
pantalla.
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8.1 Mantenimiento preventivo

Para abrir esta ventana, haga clic en "Ajustes/mantenimiento preventivo".

Preventive maintenance

Description Cycles left |Date of meas|Cycles at me{Responsible
+ |204 - Change oil filter at fixed tank and oil if needed OPERATOR1

Description Cycles left |Date of meas|Cycles at medResponsible  ~
207 - Grease traversing hearings in doser 35226 ------ 0 UNKNOWN
208 - Grease leading spindle nut in doser 35226 ------ 0 UNKNOWN 0
209 - Change gaskets and packings in gun 46328 040904 61102 RAFTER
211 - Change gaskets and packings in doser 35226 ------ 0 UNKNOWN
212 - Change timing belt in doser 435226 ------ 1] UNKNOWN o
Description Amount
Doser: Running time
Doser: Number of dosings 1580121
Doser: Number of fillings 64774
Pump: No of fillings 64774

OPERATING INFORMATION

Operating time: 6849 h Latest reboot:
Mo of dosings: 1580121 0772372003 1:45:31 PM
Mo of fillings: 64774

o Stored GECDIE
ﬁ'« ﬁ ? PM logs Help about.. 16:34

La ventana "Mantenimiento preventivo"

Hay tres campos en esta ventana. El superior muestra las alarmas de mantenimiento preventivo que
han sido lanzadas y el medio, todas las alarmas que son definidas por el sistema.

Los ciclos contados son ciclos de relleno, no ciclos de produccion.

Para hacer reset de la "alarma PM", haga doble clic encima de ella. Al hacer doble clic en una alarma
a la que ya se le ha hecho reset, es posible deshacer el reset. El usuario debe estar conectado.

Los contadores del dosificador: Numero de dosificaciones y bomba: Numero de rellenados puede ser
puesto a cero. Esto debe ser realizado si estas unidades se sustituyen. Los contadores del sistema
completo (parte inferior izquierda) no pueden ser puestos a cero.
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8.2 Mantemiento diario
e Mantenga limpias la tobera y las dos clavijas de ubicacion de la valvula de conexion.
e Compruebe todas las partes mecanicas y verifique que no tienen dafnos y que estan limpias.
e Compruebe la pérdida de material o de aire en el equipo.
e Compruebe el cubiculo de purga y vacielo, si fuera necesario.

e Limpie la valvula de conexion.

8.3 Mantenimiento semanal
e Control general de todo el equipo, limpiar cuando sea necesario.
e Controlar la trampa de humedad en la unidad de aire principal. Asegurese de retirar toda el agua
condensada y limpiar, si es necesario.

e Comprobar el o los filtros de lubricacién. Cambiar si esta sucio.

8.4 Recomendaciones relativas al mantenimiento preventivo (PM)

Los intervalos de PM dependen del material que se aplica. Los intervalos de PM generales abajo
incluidos no son adecuados para todos los tipos de material. Asi, deben adaptarse horarios a cada
material.

El sistema de control hace un seguimiento de los intervalos cuando se alcanza un intervalo de
solicitud de mantenimiento. Se presenta una alarma-PM junto al simbolo de alarma "lata de aceite". H
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CODI Ciclosde Compromiso Procedimiento
GO relleno
203 50000 Limpie o cambie el filtro de La valvula puede ser ajustada. Utilice la
aceite en los dosificadores inspeccion de planta como medio aunque puede
2X-R80 y T2X-R250 necesitar un mantenimiento mas frecuente.
cuando se dé la lubricacion Material dependiente. Ver el manual de
en tablero. mantenimiento.
204 20000 Cambie el filtro de aceite Ver 203 arriba. Unos dos litros de aceite, si es
en el tanque estacionarioy necesario.
cambie el aceite, si es
necesario.
207 100 000 Engrase los cojinetes en el Ver manual de mantenimiento, seccion -065-.
dosificador Para ubicar los ajustes de engrasado, utilice los
dibujos del conjunto. Utilice 5-7 ccm., lubricante
especial para altas temperaturas.
208 50000 Engrase la tuerca del eje ~ Ver 207 arriba. Utilice aprox. 1,5 ccm, lubricante
en el dosificador. especial para altas temperaturas. Es importante
ejecutar el equipo inmediatamente tras el
lubricado de los cojinetes de la tuerca del eje.
Puede ejecutar manualmente el dosificador vacio
y rellenarlo tres veces.
209 50000 Cambiar sellos en la pistola Ver manual de mantenimiento, seccion -06-.
Este intervalo de mantenimiento se base en un
uso normal del dosificador con unas 10
dosificaciones por ciclo de llenado. La vida de los
sellados dependen del material utilizado.
En el caso de material de base de goma sin
particulas de relleno, la vida puede aumentarse
hasta 1 000 000 dosificaciones o 100 000 ciclos
de llenado.
210 50 000 Cambiar los sellados enla  Ver manual de mantenimiento, seccion -16-.
valvula de conexion
211 100 000 Cambiar los sellados en el Ver manual de mantenimiento, seccion -05-.
dosificador
212 500 000 Cambiar la correa de Ver el manual de mantenimiento, seccién -05-.
sincronizacién en el
dosificador
214 500 000 Cambiar todos los Ver el manual de mantenimiento, seccién -05-.
cojinetes
215 10000 Ejecutar el dosificador 1. Conectar

vacio

2. Cambiar a modo manual y dosificar hasta que
el dosificador esté vacio.

3. Empuje el dosificador hacia delante para la
parada mecanica (ventana de funciones de
prueba).

4. Rellenar el dosificador.

Repetir los pasos 2 a 4 y luego desconectarse.

16603342_ed1
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8.5 Poner el equipo fuera de uso

Si el equipo no va a ser utilizado durante un largo periodo de tiempo, todas las piezas deben ser
protegidas con grasa. Se hace para evitar la corrosion y por supuesto, ademas de una limpieza
general.

Cuando el equipo se inicia, es una buena medida retirar todo el exceso de grasa y limpiar el equipo.

AVISO Asegurese de que no hay material endurecible en el interior, p.gj.,
apagando el calentador cuando el equipo no se use.
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9 Solucion de problemas

9.1 Alarmas
Alarma A, muy seria. Apaga inmediatamente el equipo completo (fallo importante).
Alarma B, seria. Detiene parcialmente el equipo cuando ha acabado la accion actual. Por ejempilo,
una alarma de barril vacio no detiene la dosificacion, pero no se podra rellenar el dosificador.
Algunas alarmas-B, tales como las alarmas de calentamiento, cortan la energia a los calentadores
y al servo.
Alarma C, aviso. No detiene el equipo en absoluto. Hacer caso omiso del aviso supondra

eventualmente problemas serios (fallo menor).

Para abrir la ventana de alarmas: Pulse el simbolo de la alarma (generalmente, un triangulo) en la
esquina superior izquierda del panel de estado.

Alarms

(  RESETALL )
A A - YERY SERIOUS ALARMS

Date Time El.id Description

030121 |07:59:25 |E0D1:004 |[001 - Emergency stop

& B - SERIOUS ALARMS

/A C - WARNING ALARMS

030121 07:59:50 E704:706 0Z1 - Heater pump plate: Low temperature
030121 07:59:42 E701:703 021 - Heater doser gun: Low temperature

- ? larm | Ip ab Basie
! Alarm log Help about.. 0&:00

La ventana "Alarmas"

El cédigo antes de los nombres de las alarmas corresponde al cédigo en la lista de alarmas de abajo.

Al seleccionar una alarma y hacer luego clic en el botén de Ayuda, se abrira automaticamente la
ayuda en linea y se mostrara la descripcion de la alarma concreta.

El botén "RESET TODAS", hace reset de todas las alarmas. Tome suficientes acciones antes de
hacer un reset.
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9.2 Lista de alarmas

CODE: TIPO DE ALARMA, prioridad de alarma

001 : PARADA DE EMERGENCIA, alarma-A
Posible causa Procedimiento
1 Parada de emergencia externa activada  Averigue la causa de la parada de emergencia y
asegurese de que todo sea correcto. T2X no tiene
botones de parada de emergencia. Haga reset de la
parada de emergencia.
003 : FUSIBLE/INTERRUPTOR DE CIRCUITO ACTIVADO, alarma A
Posible causa Procedimiento
1 Uno o mas fusibles o interruptores de Abra el gabinete AE1. Ubique el fusible o interruptor
circuitos han sido activados. de circuito, y anote la designacién. Haga actuar el
fusible o interruptor y pulse reset. Si se activa de
nuevo el fusible, busque el fallo utilizando los planos
eléctricos.
004: PRESION PRINCIPAL DE AIRE DESAPARECIDA, alarma A
Posible causa Procedimiento
1 Interruptor de presion para el aire principal Compruebe que el aire entrante se evite y que su
presion exceda las 7 baras. Comprueba que todas las
valvulas manuales estén abiertas. Compruebe que las
valvulas eléctricas estén abiertas. Compruebe los
ajustes del interruptor de presion.
005 : ERROR INTERBUS, alarma-A
Posible causa Procedimiento
1 Problema con la comunicacién de bus Compruebe que el bucle del bus no esté roto.
Compruebe que no hayan indicativos LED rojos en el
modulo BK 4020 del acoplador del bus. Compruebe
que hay alimentacion de energia en todos los
modulos. Compruebe que el robot funcione. Ver la
seccion Resolucion de problemas del Interbus.
006: MANTENIMIENTO PREVENTIVO, alarma C
Posible causa Procedimiento
1 De acuerdo con la informacion estadistica, Realizar mantenimiento preventivo de acuerdo con las
es hora de realizar el mantenimiento instrucciones al respecto. Ver también la ventana
preventivo. Mantenimiento preventivo (doble clic en la alarma PM).
013 : MODO STANDBY, alarma C
Causa Procedimiento

1

No ha habido dosificacion durante un
tiempo.

Inicia o detiene el equipo para interrumpir el modo
standby.

014: APAGADO AUTOMATICO ACTIVADO, alarma C

1

Causa
No ha habido dosificacion durante un
tiempo.

Procedimiento
inicia o detiene el equipo para interrumpir el apagado
automatico

020 : TEMPERATURA TCU NO CONFORME, alarma C
Posible causa Procedimiento

1 Temperatura por encima o por debajo del Esperar hasta que se alcance el valor establecido
valor establecido

2 Erroren TCU Comprobar errores en TCU, ver documento aparte

021 : BAJA TEMPERATURA, alarma C
Posible causa Procedimiento

1 Temperatura por encima o por debajo del Espere hasta que se llegue al valor establecido.
valor establecido

2 Sensor de temperatura roto Cambiar sensor de temperatura

ES-52
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022 : ALTA TEMPERATURA, alarma B

Posible causa
Relé del semiconductor defectuoso
Parametros erréneos del regulador

Procedimiento

Cambiar relé

Modificar los parametros del regulador
Cambiar sensor de temperatura

1
2
3 Sensor de temperatura roto
0

23: CALENTAMIENTO SIN RESPUESTA, alarma B

Posible causa

Procedimiento

1 El sensor de temperatura no reacciona. Compruebe que el sensor de temperatura esté
correctamente ajustado y tenga buen contacto térmico
con su parte asociada.

2 Sensor de temperatura roto Cambiar sensor de temperatura

3 Relé del semiconductor defectuoso Relé de cambio

4 El médulo de salida no funciona Cambiar médulo de salida

5 Parametros erréneos del regulador Modificar los parametros del regulador

024 : ERROR DE CABLE, alarma B

Posible causa
Cable cortocircuitado o dafiado

BN

2 Sensor roto
3 El mdédulo de entrada no funciona

Procedimiento

Comprobar el cable para que todo esté intacto desde
el sensor hasta el médulo de entrada.

Cambiar sensor

Cambiar el médulo de entrada

025: VALOR FIJADO DEMASIADO ALTO, alarma B

Posible causa
1 El valor fijado esta por encima de lo
permitido

Procedimiento

Comprobar que el valor fijado sea correcto. Para un
valor superior, contacte a un experto en pegamentos o
a Ingersoll Rand.

038: DOSIFICADOR DESACTIVADA, alarma C

Posible causa
1 Dosificador desactivado en el interfaz del
operador

Procedimiento
Activar dosificador en el interfaz del operador,
conexidon necesaria.

041: ERROR SERVO, alarma B

Posible causa

1 Posicion incorrecta del contador

2 Error de cable

3 Demasiado material en la camara del
dosificador

4 Aire dentro de la camara del dosificador.

5 El piston esta atascado.

Procedimiento

Calibrar el servo

Comprobar cables al servomotor y al codificador
Forzar la pistola utilizando las funciones de prueba del
dosificador "abrir pistola". Comprobar la presion de
alimentacion a la bomba. Calibrar el servo.

Forzar la pistola utilizando las funciones de prueba del
dosificador "abrir pistola”. Purgar el sistema hasta que
no quede aire. Luego, rellenarlo, vaciarlo y rellenarlo
de nuevo.

Trate primero de empujar el dosificador desde la
ventana Reparacion para liberar el piston. Limpie el
dosificador, si es necesario.

043: TIEMPO DE LLENADO DEMASIADO LARGO, ALARMA-B

Posible causa
1 Material frio

2 La presion de alimentacion a la bomba es
demasiado baja.
3 La bomba no arranca

Ruta estrecha de material
La valvula de entrada no se abre
Limite erréneo de la alarma

[e)JNé) BF N
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Procedimiento

Compruebe que todos los calentadores de la ruta del
material estén activados y que los valores establecidos
para ellos sean correctos.

Aumenta la presion de alimentacion

Comprobar la presion del aire, las valvulas y los cables
a la bomba

Limpiar la ruta de material

Comprobar la valvula y su control neumatico
Aumentar el limite de la alarma de tiempo maximo de
llenado
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044: TIEMPO DE LLENADO DEMASIADO CORTO, alarma B

Posible causa Procedimiento
1 El piston esta atascado. Primero, trate de ajustar el dosificador desde la
ventana de reparacion para soltar el piston. Si es
necesario, limpie el dosificador.

2 La valvula de entrada no se abre (se Valvula antirretorno
aplica a los dosificadores acoplables
3 Correa de sincronizacion apagada Cambiar la correa de sincronizacion
4 Limite erréneo de la alarma Reducir el limite minimo de la alarma de tiempo de
llenado

045: N° DE ESTILO DEL VOLUMEN DOSIFICADO MAX. X vol:X.X (X.X-X.X) CCM, alarma B

Datos en el texto de alarma: Num. de estilo, volumen dosificado (limite min., limite max.)

Posible causa Procedimiento
1 El programa del robot ha sido cambiado =~ Cambie el programa del robot o ajuste los limites del
volumen del lecho en el interfaz del usuario.
2 El robot no detiene la dosificacion Comprobar el programa del robot
3 Limite maximo demasiado bajo Comprobar los limites del volumen del lecho.

046: NUM. DE ESTILO DEL VOLUMEN DOSIFICADO MIN. X vol:X.X (X.X-X.X) CCM, alarma-B

Datos en el texto de alarma: Num. de estilo, volumen dosificado (limite min., limite max.)

Posible causa Procedimiento
1 El programa del robot ha sido cambiado =~ Cambiar el programa del robot o ajustar los limites del
volumen del lecho en el interfaz del usuario.
2 Tobera enganchada Limpiar tobera
3 Limite minimo demasiado alto Comprobar los limites del volumen del lecho.
048: SERVICIO DE CAMBIO DE LA TOBERA EN MODO ACTIVADO, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Boton en interfaz de usuario pulsado Soltar botén en ventana Mando de control / ajustes

/funciones de prueba Se necesita inicio de sesion.

049: DOSIFICADOR VACIO, alarma B

Posible causa Procedimiento
1 El volumen del nivel bajo del dosificador ~ Aumentar el volumen del nivel bajo
esta equivocado (alarma suena
demasiado tarde).
Ultimo llenado incompleto Rellenar el dosificador y comprobar su nivel.
La pistola no se cierra Comprobar la presion del aire. Limpiar o cambiar la
tobera, aguja o toda la pistola.

W N

051: PRESION ALTA DEL DOSIFICADOR, alarma A

Posible causa Procedimiento
1 Tobera bloqueada, puede ser material Limpiar la tobera
endurecido.
2 La pistola no abre Comprobar el aire y la conexidn eléctrica a la pistola,

limpiar la pistola
3 El robot hacer funcionar la tobera contra la Comprobar el programa del robot

pieza, para que el material no se salga. Comprobar la fijacion de la pieza, el agarrador, etc.
4 Sensor de presion roto Cambiar el sensor de presion, ver 9.4
052:PRESION RESTANTE EN DOSIFICADOR TRAS INVERSION, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Material viejo (endurecido) en el Limpiar el dosificador y/o la pistola. Limpiar el sensor
dosificador y/o en la pistola. de presion.
2 Sensor de presién roto Cambiar el sensor de presion.
3 La correa de sincronizacion del dosificador Cambiar correa de sincronizacion
esta rota
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054: PERDIDA EN DOSIFICADOR, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Colisidon de matenimiento erréneo Comprobar pistola del dosificador, entrada y cuerpo
realizados
2 Aire en el dosificador Purgar el dosificador hasta que no quede mas aire
055: FLUJO MAX. PARA DOSIFICADOR EXCEDIDO, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Velocidad del robot demasiado rapida Verificar el programa del robot
2 Area del lecho para el lecho actual Comprobar los datos del lecho en la ventana Datos del
demasiado amplia. dosificador /lecho
056: PUNTO DE CAMBIO INDEFINIDO, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 El robot utiliza un punto de cambio no Comprobar el programa del robot. Comprobar los
definido para el lecho actual. datos del lecho en la ventana Datos del dosificador
/lecho.
057: AIRE EN DOSIFICADOR TRAS LLENADO - Purgar!, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Aire en el dosificador Purgar el dosificador hasta que no quede mas aire
058: ERROR DE CALIBRADO SENSOR DE PRESION DEL DOSIFICADOR, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Material viejo (endurecido) en el Limpiar el dosificador y el sensor.
dosificador y en el frente del sensor de
presion.
2 Sensor de presion del dosificador roto Sustituir el sensor de presion
059: DIFERENCIA DE PULSO DEMASIADO IMPORTANTE AL COMPROBAR LA RESPUESTA DE
LA PRESION, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Aire en el dosificador Purgar el dosificador hasta que no quede mas aire
2 Sensor de presion del dosificador roto Sustituir el sensor de presion
060: REBASAMIENTO DEL TIEMPO AL COMPROBAR LA RESPUESTA DE LA PRESION, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Aire en el dosificador Purgar el dosificador hasta que no quede mas aire
2 Sensor de presion del dosificador roto Sustituir el sensor de presion
061: LA ABRAZADERA NO SE MUEVE, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Pese a la orden de movimiento, la mordida Compruebe la mordida mecanica y neumaticamente.
sigue en su posicion inicial. Compruebe los sensores en la mordida.
2 No hay presién de aire hacia la estacion ~ Comprobar la presion del aire
de base
062: ERROR DE SENSOR DE MORDIDA, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 El sensor inductivo en la mordida en la Cambiar los sensores, cables y moédulo de entrada.
estacién de base no funciona y/o no da
sefal.
2 No hay presién de aire hacia la estacion ~ Comprobar la presion del aire
de base
070: ROBOT ENVIA "ABRIR MODIDA" Y "CERRAR MORDIDA", alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Programa erréneo del robot Verificar el programa del robot
071: "INICIO" Y "PARADA" DEL EQUIPO AL MISMO TIEMPO, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Programa erréneo del robot Verificar el programa del robot
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072: ROBOT ENVIA "ABRIR PISTOLA" PERO NO ID DE HERRAMIENTA, alarma B

Posible causa Procedimiento
1 Programa erroneo del robot Verificar el programa del robot

073: ROBOT ENVIA "ABRIR PISTOLA" Y "PREPARAR CONEXION", alarma B

Posible causa Procedimiento
1 Programa erréneo del robot Verificar el programa del robot
074: ROBOT ENVIA "ABRIR PISTOLA" Y "LLENAR", alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Programa erréneo del robot Verificar el programa del robot
075: ROBOT ENVIA "ABRIR PISTOLA" Y “CERRAR MORDIDA", alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Programa erréneo del robot Verificar el programa del robot
076: ESTROBO DE ESTILO BAJO ANTES DE DISPENSAR COMPLETO ALTO, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Programa erréneo del robot Verificar el programa del robot
077: ESTROBO DE ESTILO Y FALLO RESET, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Programa erréneo del robot Verificar el programa del robot
078: REBASAMIENTO DEL TIEMPO DEL INICIO REMOTO, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Activar alarma en T2X Comprobar alarmas en T2X.
2 Temperaturas T2B no alcanzadas en el Comprobar parametros correctos en T2B (y TCU, si se
marco de tiempo usa).
079:PISTOLA ENCENDIDA Y NO ESTROBO DE ESTILO, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 Programa erréneo del robot Verificar el programa del robot
081: FALTA MARCO DE PRESION DE AIRE, alarma B
Posible causa Procedimiento

1 Medidor de control de marco no esta en su Mover mango de control a la posicién inferior.
posicion mas baja.

2 No hay aire principal Comprobar el aire principal

3 Error del interruptor de presién del marco Comprobar el interruptor de presion

082 : NIVEL BAJO DE BARRIL, alarma C

Posible causa Procedimiento
1 Pequena cantidad de material en el barril  Preparar el cambio de barril
2 Aviso del sensor ajustado incorrectamente Ajustar el aviso en el marco de la bomba

083 : BARRIL VACIO, alarma B

Posible causa Procedimiento
1 El barril esta vacio. Si esta rellenando, el  Cambiar el barril.
dosificador sera llenado.
2 Indicador del sensor ajustado de manera  Ajustar el interruptor en el marco de la bomba
incorrecta
084: ERROR DEL INTERRUPTOR DE NIVEL, alarma B
Posible causa Procedimiento
1 El sensor del barril vacié esta activado y el Ajustar el interruptor en el marco de la bomba

barril de nivel inferior no lo esta.

085: ERROR DURANTE EL INTERRUPTOR A LA NUEVA BOMBA, alarma B

Posible causa Procedimiento

1 La nueva bomba no esta calentada Ajuste el sensor para el nivel bajo del barril para que el
completamente (s6lo doble bomba). interruptor ocurra antes.

2 Ambos barriles estan vacios (s6lo doble Cambiar los barriles.
bomba).
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100: MENOS DE 100 MB QUEDAN EN EL DISCO DURO, alarma C

Posible causa Procedimiento
1 Los archivos de registro del disco duro ‘Detenga las conexiones innecesarias. Borrer los
ocupan demasiado espacio. archivos de registros innecesarios en el directorio

c:\T2000\Logs’. Especialmente, los registros del
dosificador pueden ser muy largos.

200: COMUNICACION RTX, alarma C

Posible causa Procedimiento

1 La comunicacion entre en interfaz del Reiniciar el sistema de control en la ventana Mando de
usuario y el programa de control no control /ajustes /sistema.
funciona.
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9.3 Resolucion de problemas Interbus

En los mdédulos BK4000, hay dos grupos de indicativos LED. Los cuatro de arriba (preparado, BA,
RC, RD) indican el estado del bus entre los nédulos; los dos de abajo (I/O RUN, I/0 ERR), indican el
estado de los buses internos del BK4000, que trata los mddulos en ese nodo concreto.

Cuando esté siendo ejecutado un bus, se encienden todos los indicativos LED verdes en los moédulos
BK4000.

Si se rompe el bucle del bus, el programa reinicia el bus por si mismo. Esto se indica con varios LED
en los modulos BK4000. Si no se encienden las luces de uno de los médulos BK4000, significa que
el bucle del bus se ha roto antes de llegar a este médulo. Mire el cableado Interbus en la
documentacion eléctrica para identificar las pieza defectuosa.

Alarmas Interbus T2X:

e Error de bus remoto: Error de interconexién entre los nédos, indicado con el LED superior de los
cuatro.

e Error de médulo: uno o mas nodos tienen errores, indicado con los dos LED inferiores.

e Configuracion bus no funciona. El sistema de control encontré una configuracion bus que no

funciona y no ha podido arrancar.
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Interbus BK4000

9.4 Sensor de presion

El sensor de presion es calibrado durante la produccion y no puede ser ajustado posteriormente. El
sensor de presidon da una senal 4-20mA cuando se expone a una presion de cero baras a un maximo
de 210 baras.
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9.4.1 Medicidon de control

Para comprobar la sefial de salida del sensor de presiéon con un medidor de amp.

a. Retirar uno de los cables con el médulo Beckhoff dentro del gabinete y medir la sefal en
mA. La conexion debe ser en serie con el sensor de presion.
b. El sensor de presion debe ser alimentado de corriente por el médulo Beckhoff para que la

medicion sea posible.
Formulas para el recélculo de la presién a la corriente electrica y viceversa:

Corriente(mA) = (Presion_ls (Baras) / Presidbn_max (Baras) ) * 16 (mA) + 4 (mA)
Presion_Is (Baras) = Presion_méx (Baras) * (Corriente(mA) —4 (mA) ) / 16 (mA)

La presion maxima para nuestro sensor estandar es 3046 Psi = 210 baras.

mA Bara Bara mA
4 0,0 0,00 4,00
5 13,1 10 4,76
6 26,3 20 5,52
7 39,4 30 6,29
8 52,5 40 7,05
9 65,6 50 7,81
10 78,8 60 8,57
11 91,9 75 9,71
12 105,0 90 10,86
13 118,1 105 12,00
14 131,3 120 13,14
15 144.,4 135 14,29
16 157,5 150 15,43
17 170,6 165 16,57
18 183,8 180 17,71
19 196,9 195 18,86
20 210,0 210 20,00

Tabla de conversion de actual a presion y viceversa
Las tablas asumen una presién maxima en el sensor de presién de 210 baras.
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9.5 Documentacion en linea

La documentacion en linea completa se ofrece como opcién para T2X.

La documentacion en linea ofrece la misma informacién que se ofrece en el formato papel.
Manuales, disefios, listas de piezas, etc., pueden ser mostradas en pantalla.

Haga clic en el signo de interrogacién en la esquina inferior izquierda par iniciar.

T e Delges Toh Qukeerd [wite e Do - =
W oo 2 B s | Thevw g | e e B s e @OV e e e i Lk W

Wellcome to T2X Online—Help‘@

@

Main Index

Operators manual

)

()
LD/

Maintenance manual

Electrical documentation

©9e

Component data

Ingersall - Rand Company Cirprriglal Jikids O

1872 Emerprise Drive (!ln‘)_fngergﬂﬂ Rand Togersl]  Hand e pamy

Rochostor Hills, MI 45309 SN welels peseryed

[ ormrtrs ] igadeie

9 [T =]

Ejemplos de contenidos de la documentacion en linea

Haga clic en el manual que desea consultar. En el indice de cada manual, los titulares estan
directamente ligados a la seccion correspondiente del documento.
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10 Especificaciones técnicas

Sistema de
control

Los PC industriales con Windows XP Pro y extension en tiempo real Tarjeta
maestra de bus de campo en monitor PC12” VGA TFT Programa
desarrollado internamente con Borland Delphi y Microsoft Visual Studio El
robot puede ser conectado con cualquier tipo de bus de campo, o I/O
discreto.

Dosificador - tipo

Dosificadores de desatascado servodirigidos con pistola de material integrada
y sensor de presién
TCP - control de flujo relacionado utilizando valores de ajuste externos

Dosificador - Los tamafios estandar son 80 y 250 ccm.

volumen

Dosificador - Volumen  Max. Temp. max. Flujo Servo Peso

datos [ccm] presion [baras] [°C] [ccm/s] [W] [kg]
80 250 (3625 psi) 140 0-20 400 23
250 250 (3625 psi) 140 0-20 750 25

Repetibilidad 99.84 % (dato del paquete de prueba de VOLVO, prueba 01 con dosificador

de 80 ccm)

Bomba estandar

Bomba de desatascado con cabezal de 200 litros 65:1, conducciéon
neumaticas, para uso industrial

Transporte de

Manguito de alta presion, calentado cuando sea necesario, longitud estandar

material 4m.
Suministro 3 x400 VAC + N +PE 25A, directamente al interruptor principal (si el voltaje
eléctrico es diferente de 3x400VAC o si no hay “N”, se necesita un transformador).

Conexién externa

Cable de seguridad y cable de bus de campo al control del robot

Suministro de
aire

Al panel de medios utilizando acoplamiento de media pulgada, 7-12 baras
(102-175 psi).

Consumo de aire

Unos 180 litros por minuto cuando alimenta 3 baras a la bomba y realiza el
relleno de 250 ccm del dosificador.
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DECLARACION DE CONFORMIDAD

(ES) DECLARACION DE CONFORMIDAD (FR) CERTIFICAT DE CONFORMITE (IT)
DICHIARAZIONE DI CONFORMITA (DE) KONFORMITATSERKLARUNG (NL) SCHRIFTELIJKE
VERKLARING VAN CONFORMITEIT (DA) FABRIKATIONSERKLARING (SV) FORSAKRAN OM
OVERENSSTAMMELSE (NO) KONFORMITETSERKLARING (FI) VAKUUTUS NORMIEN

TAYTTAMISESTA (PT) DECLARACAO DE CONFORMIDADE (EL) AHAQZH ANATNQPIZHE

Ingersoll Rand Hindley Green, Wigan WN2 4EZ, UK

Declara bajo nuestra Unica responsabilidad que el producto: Dispense System

(ES) Declaramos que, bajo nuestra responsabilidad exclusiva, el producto: (FR) Déclarons sous notre seule
responsabilité que le produit: (IT) Dichiariamo sotto la nostra unica responsabilita che il prodotto: (DE) Erklaren
hiermit, geman unserer alleinigen Verantwortung, dal® die Gerate: (NL) Verklaren, onder onze uitsluitende
aansprakelijkheid, dat het produkt: (DA) Erkleerer som eneansvarlig, at nedenstadende produkt: (SV) Intygar
harmed, i enlighet med vart fullstdndiga ansvar, att produkten: (NO) Erklaerer som eneansvarlig at produktet: (FI)
Vakuutamme ja kannamme yksin tdyden vastuun siita, etta tuote: (PT) Declaramos sob a nossa exclusiva
responsabilidade que o produto: (EL) AnAwvoupe 6T pe SIKM Jag euBuvn To TTPOIGV:

Modelo: T2X, S80, S250, R80, R250 and DS / Rango de numero de serie: 7001

(ES) Modelo: / Gama de No. de Serie: (FR) Modele: / No. Serie: (IT) Modello: / Numeri di Serie: (DE) Modell: /
Serien-Nr.-Bereich: (NL) Model: / Serienummers: (DA) Model:/ Serienr: (SV) Modell:/ Serienummer, mellan: (NO)
Modell: / Serienr: (FI) Mallia: / Sarjanumero: (PT) Modelo: / Gama de Nos de Série: (EL) MonTeAa: / KAipoxa
AutovTtog ApiBuou:

En lo referente a esta declaracion, esta de acuerdo con las provisiones de las directivas: 89/392/EEC,
91/368/EEC, 92/68/EEC, 89/336/EEG, 92/31/EEG, 93/68/EEG, 73/23/EEG and 93/68/EEG

(ES) a los que se refiere la presente declaracion, cumplen con todo lo establecido en las directivas: (FR) objet de
ce certificat, est conforme aux prescriptions des Directives: (IT) a cui si riferisce la presente dichiarazione &
conforme alle normative delle direttive: (DE) auf die sich diese Erklarung bezieht, den Richtlinien: (NL) waarop deze
verklaring betrekking heeft overeenkomt met de bepalingen van directieven: (DA) som denne erklaering vedrgrer,
overholder bestemmelserne i felgende direktiver: (SV) som detta intyg avser, uppfyller kraven i Direktiven: (NO)
som denne erkleeringen gjelder for, oppfyller bestemmelsene i EU-d irektivene: (FI) johon tama vakuutus viittaa,
tayttaa direktiiveissa: (PT) ao qual se refere a presente declaragéo, esta de acordo com as prescrigbes das
Directivas: (EL) Ta otroia agopd autA n dnAwaon, sival cOp@wva Pe TiIG TIPORAEWEIS Twv EVTOoAwWwV:

Al utilizar los siguientes estandares de principios: SS-EN 60 204-1

(ES) conforme a los siguientes estandares: (FR) en observant les normes de principe suivantes: (IT) secondo i
seguenti standard: (DE) unter Anlehnung an die folgenden Grundnormen entsprechen: (NL) overeenkomstig de
volgende hoofdstandaards: (DK) ved at veere i overensstemmelse med fglgende hovedstandard(er): (SV) Genom
att anvanda féljande principstandard: (NO) ved a bruke fglgende prinsipielle standarder: (Fl) esitetyt vaatimukset
seuraavia perusnormeja kaytettdessa: (PT) observando as seguintes Normas Principais: (EL) XpnoiyotroiwvTag ia
TTOPAKATW KUPIa TTPOTUTTA:

Fecha: Juli, 2007

(ES) Fecha: Juli, 2007: (FR) Date: Juillet, 2007: (IT) Data: Luglio, 2007: (DE) Datum: Juli, 2007: (NL) Datum: Juli,
2007: (DA) Dato: Juli, 2007: (SV) Datum: Juli, 2007: (NO) Dato: Juli, 2007: (FI) Paivays: Heinakuu, 2007: (PT)
Data: Julho, 2007: (EL) Huepopunvia: loUAiog, 2007:

Aprobado por:

(ES) Aprobado por: (IT) Approvato da: (FR) Approuvé par: (DE) Genehmigt von: (NL) Goedgekeurd door: (DA)
Godkendt af: (SV) Godkant av: (NO) Godkjent av: (FI) Hyvaksytty: (PT) Aprovado por: (EL) Eykpibnkeatro:

() Gl

Warren Seith
Engineering Manager - Electric Products
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DECLARACION DE CONFORMIDAD

(ET) VASTAVUSDEKLARATSIOON (HU) MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT (LT) ATITIKTIES

(SL) IZJAVA O SKLADNOSTI (SK) PREHLASENIE O ZHODE (CS) PROHLASENIi O SHODE
PAREISKIMAS (LV) ATBILSTIBAS DEKLARACIJA (PL) DEKLARACJA ZGODNOSCI

Ingersoll Rand Hindley Green, Wigan WN2 4EZ, UK

Declara bajo nuestra Unica responsabilidad que el producto: Dispense System

(SL) Pod polno odgovornostjo izjavljamo, da se izdelek: (SK) Prehlasujeme na svoju zodpovednost’, Ze produki:
(CS) Prohlasujeme na svou zodpovédnost, Ze vyrobek: (ET) Deklareerime oma ainuvastutusel, et toode: (HU)
Kizarodlagos felel6sséglink tudataban kijelentjik, hogy a termék: (LT) Prisiimdami atsakomybe pareiSkiame, kad
gaminys: (LV) Uznemoties pilntgu atbildibu, apliecinam, ka razojums: (PL) Oswiadcza, ze ponosi petng
odpowiedzialnos¢ za to, ze produkt:

Modelo: T2X, S80, S250, R80, R250 and DS / Rango de numero de serie: 7001

(SL) Model: / Obmogje serijskih Stevilk: (SK) Model: / Vyrobné &islo (CS) Model: / Vyrobni &islo (ET) Mudel: /
Seerianumbrite vahemik (HU) Modell: / Gyartasi szam-tartomany (LT) Modeliai: / Serijos numeriai (LV) Modelis: /
Sérijas numuru diapazons (PL) Model: / O numerach seryjnych

En lo referente a esta declaracion, esta de acuerdo con las provisiones de las directivas: 89/392/EEC,
91/368/EEC, 92/68/EEC, 89/336/EEG, 92/31/EEG, 93/68/EEG, 73/23/EEG and 93/68/EEG

(SL) Na katerega se ta izjava o skladnosti nanasa, sklada z dolo€ili smernic: (SK) Ku ktorému sa toto prehlasenie
vzt'ahuje, zodpoveda ustanoveniam smernic: (CS) Ke kterym se toto prohlaseni vztahuje, odpovidaji ustanovenim
smérnic: (ET) Mida kdesolev deklaratsioon puudutab, on vastavuses jargmis(t)e direktiivi(de) satetega: (HU)
Amelyekre ezen nyilatkozat vonatkozik, megfelelnek a kdvetkezd irdnyelv(ek) el6irasainak: (LT) Kuriems taikomas
Sis pareiSkimas, atitinka Sios direktyvos nuostatas: (LV) Uz kuru 81 deklaracija attiecas, atbilst direktivas(u)
nosacijumiem: (PL) Do ktérych ta deklaracja sie odnosi, sa zgodne z postanowieniami Dyrektywy (Dyrektyw):

Al utilizar los siguientes estandares de principios: SS-EN 60 204-1

(SL) Uporabljeni osnovni standardi: (SK) Pouzitim nasledujucich zakonnych noriem: (CS) PouZitim nasledujicich
z&konnych norem: (ET) Jargmiste pohistandardite kasutamise korral: (HU) A kdvetkezd elvi szabvanyok
alkalmazasaval: (LT) Remiantis Siais pagrindiniais standartais: (LV) Izmantojot sekojoSos galvenos standartus: (PL)
Przy zastosowaniu nastepujagcych podstawowych norm:

Fecha: Juli, 2007

(SL) Datum: Julij, 2007: (SK) Datum: Jul, 2007: (CS) Datum: Cervenec, 2007: (ET) Kuupaev: Juuli, 2007:
(HU) Datum: Julius, 2007: (LT) Data: Liepa, 2007: (LV) Datums: Julijs, 2007: (PL) Data: lipiec, 2007:

Aprobado por:

(SL) Odobril: (SK) Schvalil: (CS) Schvalil: (ET) Kinnitatud: (HU) Jovahagyta: (LT) Patvirtinta: (LV) Apstiprin3ja:

(PL) Zatwierdzone przez:

Warren Seith
Engineering Manager - Electric Products
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